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M-18.01.02 MODULOWE URZADZENIE DYLATACYJNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zainstalowaniem na obiektach mostowych szczelnych urzgdzen dylatacyjnych modutowych w ramach
zadania:

,Budowa obwodnicy Maciejowej w Jeleniej Gérze - budowa potudniowej obwodnicy miasta”.
1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji majg zastosowanie przy wykonaniu, instalowaniu i
odbiorze urzadzen dylatacyjnych szczelnych modutowych o przesuwie 40mm (+ 20 mm) na catej szerokosci ptyty
pomostu obejmujgcej jezdnie oraz zabudowe chodnikowsg.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i OST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogodlne” pkt. 1.

1.4.1 Przerwy dylatacyjne - przerwy w konstrukcji ptyty pomostu przeznaczone na zamontowanie urzadzenia
dylatacyjnego.

1.4.2 Urzadzenia dylatacyjne - konstrukcje instalowane w strefie dylatacji, umozliwiajace swobodne odksztatcenia
przeset mostu oraz niezaktécony przejazd pojazdéw mechanicznych.

1.5 Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt. 1.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowg, SST i
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca robét zwigzanych z montowaniem urzadzen dylatacyjnych musi posiada¢ uprawnienia wydane przez
producenta do wykonywania tych robét.

2. MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw podano w OST D—-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 2.
2.2 Urzadzenia dylatacyjne

Urzadzenie dylatacyjne modutowe zbudowane jest ze stalowych beleczek jezdni, pomiedzy ktérymi zamocowane
jest elastomerowe profile uszczelniajgce, samoklinujgce sie we wnekach beleczej jezdni. Kazdy profil uszczelniajacy
uchwycony przez dwie stalowe beleczki jezdni stanowi jeden modut urzadzenia pozwalajgcy na przeniesienie
przemieszczen do 40mm (= 20 mm) oraz 80mm (+ 40 mm).

Urzadzenie dylatacyjne modutowe przeznaczone sg do eksploatacji w warunkach ruchu ciezkiego. Urzadzenia
powinny spetnia¢ warunek odporno$ci na powtarzalne obcigzenia dynamiczne wedtug procedury IBDiIM Nr PB-TM-
01/96.

Urzadzenie nalezy wykona¢ bez stosowania blachy przykrywajgcej kapy chodnikowe. Na dtugosci kap nalezy
zastosowac wzmocnione wktadki neoprenowe, wypetniajgce przestrzen pomigdzy profilami stalowymi.

Zakonczenie urzadzen dylatacyjnych wykona¢ z wyprowadzeniem na gzyms profili stalowych i wktadki neoprenowe;j,
zamykajgcej w ten sposéb szczeline dylatacyjna.

Zastosowane na obiekcie urzadzenia dylatacyjne, muszg umozliwiaé wymiane wktadki neoprenowej bez
koniecznosci zamykania ruchu kotowego na czas dtuzszy niz 1 doba.

2.2.1 Stalowe elementy konstrukcyjne urzgdzenia dylatacyjnego

Podstawowe elementy konstrukcyjne urzadzenia dylatacyjnego jak: beleczki (profile, w ktérych klinowane sg
elastomerowe uszczelki) oraz elementy kotwigce wykonane sg ze stali 18G2A wg PN-H-84018:1986.

Wszystkie elementy stalowe urzadzenia dylatacyjnego, z wyjgtkiem zakotwien stykajgcych sie z betonem, powinny
by¢ zabezpieczone przed korozja przez naniesienie powlok malarskich, metalizacyjno-malarskich lub
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metalizacyjnych. Do wykonania zabezpieczen antykorozyjnych urzgdzen dylatacyjnych dopuszcza sie wszystkie

rodzaje powtok antykorozyjnych dopuszczonych do stosowania na stalowych obiektach mostowych.

2.2.2 Blachy ostonowe

Blachy ostonowe w pasie gzymsowym nalezy wykonac ze stali nierdzewne;.

2.2.3 Uszczelki elastomerowe

Uszczelki stosowane w modutowych urzadzeniach dylatacyjnych powinny by¢ wykonywane z elastomeréw

(kauczuku, gumy) odpornych na starzenie oraz agresywne wptywy srodowiska.

Wymagania dla elastomeru

T Wymagana Badanie
Lp | Wiasciwosci gumy Jednostka wartosé Wedtug
1 Wytrzymatosé na rozcigganie MPa >11 PN-C-04205:1993
2 Wydtuzenie wzgledne w chwili zerwania % > 350 PN-C-04205:1993
3 Wytrzymato$¢ na rozdzieranie kN/m > 30 PN-C-04254:1986
4 Twardos$¢ Shore’a twardosciomierz typu A Jserc]iglf)e§;ka 63+ 3 PN-C-04238:1980
Odpornos¢ na przyspieszone starzenie w
powietrzu, maksymalna zmiana  wartosci
5 poczatkowe;j:
- twardos$c¢ % <10 )
- wytrzymato$¢ na rozcigganie % <20 PN-C-04216:1982
- wydtuzenie wzglédne przy zerwaniu % <10
6 Temperatura krucho$ci °C <-30 PN-C-04237/01:1979
7 Odpornos¢ na starzenie ozonowe - bez peknieé PN-C-05015:1985
8 Odporno$¢ na dziatanie cieczy, maksymalna
zmiana objetosci:
- woleju % <5 PN-C-04236:1974
- w benzynie % <25
9 Odbicie sprezyste % >25 DIN 53512

2.2.4 Beton stosowany do zabetonowania zakotwien

Wymagania dla betonu wypetniajgcego

Lp Wiasciwosci betonu (zaprawy) Wymagana warto$¢ Badania wg PN

1 Klasa betonu >B 35 PN —-88/B — 06250
2 Nasigkliwo$¢ <4% PN —88 /B — 06250
3 Stopien wodoszczelnosci >W 8 PN - 88 /B — 06250
4 Stopien mrozoodpornosci >F 150 PN —-88/B — 06250
3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D—M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub urzadzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych robdt i
bezpieczenstwa zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

Sprzet pozostawia sie do uznania Wykonawcy po uzgodnieniu z Inzynierem.

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D—M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.
4.2 Urzadzenia dylatacyjne

Urzadzenia dylatacyjne zostang przetransportowane na plac budowy przez Producenta lub Wykonawce robot
zwigzanych z montazem. Urzadzenia dylatacyjne mogg by¢ przewozone dowolnym srodkiem transportu, jednak w
sposéb zabezpieczajgcy przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 5. Wykonawca
przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajgce wszystkie warunki w
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jakich bedzie wykonywana instalacja urzadzen dylatacyjnych.
5.2 Projekt techniczny urzadzenia dylatacyjnego

Projekt techniczny urzgdzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez Producenta na podstawie rysunkow
konstrukcyjnych mostu dostarczonych przez Wykonawce i obejmujgcych:
—  przekrdj poprzeczny obiektu na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji ,
— rzedne wysokosciowe niwelety jezdni oraz charakterystyczne punktdw na jezdni i na chodnikach w strefie
dylatacji,
— dane o rozwigzaniach konstrukcyjnych przesta i przyczétka w strefie dylataciji.
Projekt urzgdzenia dylatacyjnego ma obejmowac catg szerokosc¢ obiektu, tj. jezdnie i chodniki.

Projekt urzgdzenia dylatacyjnego powinien okresla¢:
—  ksztait w planie przerwy dylatacyjnej,
—  szerokos¢ przerwy dylatacyjnej,
— rozmieszczenie, ksztatt i Srednice sworzni kotwigcych, uzgodnione przez Producenta z Biurem Projektow
opracowujgcym Techniczng Dokumentacje Projektowg mostu,
— sposdbb zakonczenia izolacji przy przerwie dylatacyjnej.

5.3 Wykonanie urzadzenia dylatacyjnego

Wykonanie urzgdzenia dylatacyjnego odbedzie sie w firmie, ktéra zostanie zaoferowana przez wygrywajgcego
przetarg Wykonawce i zatwierdzona przez Inzyniera. Dokonywanie w nim przerébek bez uzgodnienia z
Producentem jest niedopuszczalne.

5.4 Transport urzadzen dylatacyjnych

Transportem urzadzen dylatacyjnych zajmie sie Producent dylatacji lub Wykonawca rob6t zwigzanych z montazem
urzgdzen dylatacyjnych. Dylatacje nalezy transportowa¢ w fabrycznym opakowaniu.

5.5 Przygotowanie przerw dylatacyjnych

Przygotowanie przerw dylatacyjnych dla zamocowania urzadzen dylatacyjnych obejmuje nastepujgce czynnosci:

— deskowanie przerwy miedzy pitytg pomostu i przyczétkami w rejonie dylatacji zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa,

— utozenie zbrojenia w rejonie przerwy dylatacyjnej $cisle wg Dokumentacji Projektowej,

— zabetonowanie koncowych odcinkéw ptyty pomostu w rejonie dylatacji, tak aby uzyska¢ przerwe dylatacyjng
o szeroko$ci okreslonej w Dokumentaciji Projektowe;.

5.6 Montaz urzadzen dylatacyjnych

Roboty zwigzane z montazem zostang wykonane przez uprawnionego Wykonawce i obejmuja:

— utozenie zaprawy wyréwnawczej,
— ulozenie w przerwie dylatacyjnej urzgdzenia dylatacyjnego i jego regulacje,
—  zakotwienie urzadzenia za pomoca sworzni kotwigcych,
— oczyszczenie wnek za pomocg sprezonego powietrza z pytdw, luznych frakcji, nadmiaru wody na
powierzchni betonu i innych zanieczyszczen,
— zabetonowanie zakotwien,
— wykonanie nawierzchni w bezposrednim sasiedztwie urzadzenia dylatacyjnego.
Przyjeto, ze urzadzenie dylatacyjne bedzie montowane w temp. +10°C.

Wykonawca robét powinien sporzadzi¢ protokét z wykonywania robét montazowych urzgdzenia dylatacyjnego, w
ktérym w formie tabelarycznej podaje wszystkie niezbedne informacje o warunkach atmosferycznych a przede
wszystkim o temperaturze otoczenia podczas montazu, prawidtowosci ustawienia urzgdzenia dylatacyjnego i ilosci
zastosowanych materiatéw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D—M—-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.1 Wymagania ogélne

Wymaganla jakie powinna spetniac¢ konstrukcja szczelnego przykrycia dylatacyjnego:

powodowac tagodny i cichy przejazd pojazddw przez szczeling,

— gwarantowac¢ swobode wszelkich przesunie¢, wynikajacych z uktadu statycznego i konstrukcyjnego mostu,

— posiada¢ wytrzymatos¢ zapewniajgcg niezmienne warunki eksploatacyjne w ciggu okreslonego przez projekt
czasu,

—  byé szczelna dla wody,

— byé tatwa w montazu i w naprawie przy dostepie od géry i przy zamknigciu potowy jezdni,

— by¢ odporna na dziatanie stonca, produktow naftowych, soli i innych czynnikdéw chemicznych wystepujgcych
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na drogach,
— posiadaé¢ parametry wspoétdziatania z kotami samochodoéw zblizone do parametréw nawierzchni.

6.2 Kontrola jakosci materiatow

Kontrole wytwarzania urzadzenh dylatacyjnych oraz materiatéw przeznaczonych do ich montazu prowadzi producent,
ktoéry dokonuje oceny zgodnosci wyrobu zgodnie z systemem 1 wedtug Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
11 sierpnia 2004 roku w sprawie sposobdéw deklarowania zgodno$ci wyrobéw budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004r. Nr 198, poz. 2041).
W przypadku systemu 1 oceny zgodnosci obowigzuje certyfikacja zgodnosci wyrobu przez akredytowang jednostke
certyfikujgcg na podstawie.

a) zadania producenta:

- zaktadowej kontroli produkcji

- uzupetniajacych badan probek pobranych w zakfadzie, prowadzonych przez producenta zgodnie z

ustalonym planem badan,

b) zadania akredytowanej jednostki

-wstepne badanie typu

- wstepnej inspekcji zaktadu produkcyjnego i zaktadowej kontroli produkgiji,

- ciggtego nadzoru, oceny i akceptacji zaktadowej kontroli produkciji

6.3 Kontrola instalacji urzadzen dylatacyjnych

Kontrola obejmuje:
— wykonanie przerw dylatacyjnych w konstrukcji ptyty pomostu. Nalezy sprawdzi¢ szerokos¢ przerwy, rozstaw i
Srednice sworzni kotwigcych, przygotowanie powierzchni betonowych,
— wykonanie regulacji ustawienia urzgdzenia dylatacyjnego, w tym:

o kontrola ustawienia w pionie w co najmniej 6 punktach pomiarowych (w osi jezdni i w liniach
kraweznikéw na skrajnych beleczkach jezdni po obu stronach urzadzenia dylatacyjnego), btad
wysokosciowego ustawienia urzgdzenia dylatacyjnego nie moze przekroczyé wartosci +5 mm,

o pomiary poziomego potozenia urzgdzenia dylatacyjnego nalezy wykona¢ w co najmniej 3 punktach
pomiarowych (w osi jezdni i w liniach kraweznikéw), btgd poziomego ustawienia rozwartosci
ustawienia urzgdzenia dylatacyjnego nie moze przekroczy¢ wartosci £5 mm,

— kontrola stopnia oczyszczenia wneki pod dylatacje,
— wykonanie nawierzchni w strefie bezposrednio przy urzadzeniu dylatacyjnym.

Odchytki wysokosciowe rzednych ustawienia wysokosciowego urzadzenia dylatacyjnego nie moga przekraczaé + 5
mm.
Odchytki ustawienia rozwarto$ci urzgdzenia dylatacyjnego nie moga przekracza¢ £ 5 mm.

Kontrole wykonywania robdt zwigzanych z montazem urzadzen dylatacyjnych prowadzi wykonawca robdt, ktory
dokonuje oceny zgodnosci wyrobu zgodnie z systemem 4 wedtug Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 11
sierpnia 2004 roku w sprawie sposobdéw deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania
ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004r. Nr 198, poz. 2041).

Za sprawdzenie przydatnosci urzadzen dylatacyjnych, materiatdw przeznaczonych do ich montazu oraz jakosci
wbudowania odpowiada wykonawca robot. Przed przystgpieniem do prac zwigzanych z montazem urzgdzen
dylatacyjnych wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ nadzorowi inwestorskiemu:

- aktualne Aprobaty Techniczne dla urzgdzen dylatacyjnych oraz normy lub Aprobaty techniczne dla materiatow
przeznaczonych do montazu: zapraw montazowych srodkéw gruntujgcych mas zalewowych,

- deklaracje zgodnosci danego urzgdzenia dylatacyjnego oraz danej partii materiatu przeznaczonego do montazu
urzgdzen dylatacyjnych wykonywanych w ramach nadzoru wewnetrznego przez producenta.

Montaz urzadzenia dylatacyjnego na innym obiekcie, niz ten dla ktérego zostato zaprojektowane oraz jego przerébki,
bez pisemnego uzgodnienia z Producentem sg niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogéblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D—M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D—M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 8.

Roboty objete niniejszg Specyfikacja podlegajg odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, ktéry jest
dokonywany na podstawie wynikéw pomiaréw, badan i oceny wizualnej. Odbiorowi muszg podlega¢ poszczegdine
etapy prac. Inzynier potwierdza przyjecie prac wpisem do Dziennika Budowy.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST D—M—-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogodlne".

Kwota ryczattowa uwzglednia:

- koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji ;

- prace pomiarowe; przygotowanie rysunkéw warsztatowych,

—  wyregulowanie rozstawu elementéw urzadzenia dylatacyjnego w dostosowaniu do aktualnej temperatury,
—  dopasowanie urzadzenia do przekroju poprzecznego pomostu;

—  zamocowanie urzgdzenia w konstrukcji obiektu;

—  wykonanie uszczelnienia dylatacji z nawierzchnig;

—  montaz blach maskujgcych w pasie gzymsowym;

—  wykonanie wymaganych pomiaréw i badan;

—  oczyszczenie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
Nie wystepujg.
10.2 Inne dokumenty

Zatacznik do Zarzadzenia Nr 4 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dnia 24 stycznia 2007 roku:
.Zalecenia dotyczgce doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i odbioru” - IBDIM
Warszawa 2007

Instrukcje montazu urzadzenia dylatacyjnego — wydane przez Producenta.
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