BUDOWA SYGNALIZACJI SWIETLNEJ
1. Wstep

1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonywania i odbioru robét budowlanych
(STWiORB)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z wymiang urzadzen sterowania ruchem drogowym — sterownikow sygnalizacji §wietlnej oraz budowy
sygnalizacji $wietlne;j.

2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdét wymienionych w punkcie 1.1 .

3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji w pelni dotycza prowadzenia rob6t w zakresie wymiany istniejacych
sterownikow sygnalizacji §wietlnej na istniejacych obiektach oraz budowy sygnalizacji §wietlnej w obrgbie
skrzyzowania.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z STWIORB i dokumentacja
projektowa i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Urzadzenia i materialy
2.1. Wymagania funkcjonalne dla urzadzen sterujacych i materialow

Wymagania okre$lono w pkt. 2.1. Programu Funkcjonalno — Uzytkowego - Cechy obiektéw budowlanych
dotyczace rozwigzan budowlano - konstrukcyjnych.

2.2. Warunki ogélne stosowania materiatléw budowlanych

Warunki ogélne stosowania materiatéw budowlanych podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdélne” [11].
2.3. Stosowane urzadzenia i materialy.

Zgodnie z ogblnym opisem przedmiotu zaméwienia programu funkcjonalno — uzytkowego.

3. Sprzet budowlany

3.1. Wymagania ogélne

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien by¢ zgodny z ST DM.00.00.00. [11].

3.2. Dobér sprzetu:

Roboty ziemne w sasiedztwie istniejacego uzbrojenia podziemnego nalezy wykonac recznie.

4. Transport

4.1. Wymagania ogélne



Ogélne zasady transportu powinny byc zgodne z ustaleniami ST DM.00.00.00. [11].
4.2. Dobér srodkow transportu

Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonywania robot.

Ogélne warunki wykonywania robdt podano w ST DM.00.00.00. [11].
5.2. Zakres wykonywania robét.

5.2.1. Wykopy pod fundamenty.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca wyznaczy zakres rob6t. Przed przystapieniem do wykonywania
wykopéw, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnos$ci rzgdnych terenu z danymi dokumentacji
projektowej. Wykopy pod fundament dla sterownika nalezy wykona¢ recznie o wymiarach podanych w
dokumentacji sterownika lub dokumentacji producenta fundamentéw zastosowanego dla posadowienia
sterownika. W przypadku wystgpowania gruntéw powodujacych zasypanie wykopu nalezy wykop oszalowac.
Grunt pochodzacy z wykopu stanowi wlasno§¢ Wykonawcy i powinien by¢ sukcesywnie wywozony poza teren
budowy.

5.2.2. Fundamenty

Lokalizacja fundamentéw powinna by¢ okreslona w Dokumentacji Projektowej. Sterownik nalezy posadowi¢ na
fundamencie zalecanym przez producenta sterownika. Zaleca si¢ wykonanie fundamentu betonowego
prefabrykowanego o wielko$ci dobranej do wielkosci zastosowanej obudowy sterownika. Fundamenty powinny
by¢ zabezpieczone przed korozja. Wielkos¢ fundamentéw zgodna z wielko$ciami wykopéw pod konstrukcje
wsporcze.

6. Kontrola jakosci robét.
6.1. Zasady wykonania kontroli robét

Ogélne zasady kontroli jakoS$ci rob6t podano w OST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdélne” [11]. Wykonawca
przediozy certyfikaty bezpieczefnstwa na materiaty i urzadzenia elektryczne.

6.2. Wykopy pod fundamenty

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cianek wykopu powinno by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i
STWIORB.

6.3. Fundamenty

Program badan powinien obejmowa¢ sprawdzenie ksztattéw i wymiaréw, wygladu zewngtrznego oraz
wytrzymalo$ci. Parametry te powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami STWIORB.
Fundamenty nie moga by¢ mniejsze, niz to okreslono w Dokumentacji Projektowej i wigksze nie wiecej niz 5
cm. Rzedng plaszczyzny fundamentu nie powinny si¢ réznic od projektowanych o wiecej niz 2 cm.

6.4. Sterownik i pozostale elementy sygnalizacji §wietlnej

Sprawdzeniem nalezy ujac¢ jako$¢ wykonania i wykonfczenia, a zwlaszcza:



- stan powtok antykorozyjnych,

- cigglos¢ przewoddéw ochronnych i ich podiaczenie do wszystkich metalowych elementéw mogacych znalez¢
si¢ pod napigciem,

- jako$¢ wykonanych potaczen w obwodach gtéwnych i pomocniczych,

- jako$¢ potaczen kabli zasilajacych,

- kompletno$¢ wyposazenia,

- zgodno$¢ schematu zasilania szafy ze stanem faktycznym.

Schemat zasilania Wykonawca umiesci na widocznym miejscu wewnatrz szafy.

Rysunek lokalizacji urzadzen sygnalizacji na planie sytuacyjnym Wykonawca umiesci na widocznym miejscu
wewnatrz szafy. Schemat polaczen kablowych Wykonawca umiesci wewnatrz szafy.

6.5. Sprawdzenie dzialania sygnalizacji

Wykonawca moze wlaczyé sygnalizacje do pracy cyklicznej po wy$wietleniu sygnatu Zéttego migajacego.
Pierwsze uruchomienie sygnalizacji nowo wybudowanej lub uruchamianej po przebudowie skrzyzowania
powinno byé poprzedzone nadawaniem sygnatu Zéttego migajacego przez okres co najmniej 24 godz. Przed
zalaczeniem sygnalizacji Wykonawca dostarczy w miejsce wskazane przez Zamawiajacego wszelkie niezbgdne
narzg¢dzia sprzg¢towe i programowe pozwalajace na sprawdzenie realizacji programu sygnalizacyjnego
(symulacje pracy sygnalizacji) pod wzgledem poprawno$ci wykonywania, poprawnosci realizacji zalozonego
algorytmu sterowania, zgodno$ci z przepisami, zgodnos$ci z Dokumentacja Techniczna, itp. Poprawne
przeprowadzenie symulacji pracy sygnalizacji jest warunkiem niezbednym umozliwiajagcym dopuszczenie
sygnalizacji do eksploatacji po przebudowie lub zmianie programu. Zataczenie sygnalizacji moze nastapi¢ po
sprawdzeniu poprawnosci dziatania nastgpujacych uktadéw:

- poprawnos¢ przyporzadkowania sygnalizatoréw do grup wykonawczych,

- nadzoru sygnaléw czerwonych,

- wykrywanie kolizji sygnatéw zielonych w grupach kolizyjnych,

- poprawnos¢ przyporzadkowania detektoréw ruchu do zdefiniowanych kanatéw wejsciowych,
- poprawnos¢ pracy uktadu detekcji,

- poprawnos¢ przyporzadkowania przyciskéw dla pieszych do zdefiniowanych kanaléw wejsciowych i
wyj$ciowych,

- wladciwosci realizacji czaséw programOw sygnalizacyjnych.

Dziatanie uktadéw nadzorujacych: kolizji sygnatéw zielonych, kontroli sygnaléw czerwonych i sprzecznych
powinno natychmiast wprowadzi¢ sterownik w tryb pracy awaryjnej wraz z zapamigtaniem rodzaju i miejsca
awarii.

7. Obmiar robét

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST DM.00.00.00. [11]. Obmiaru robét dokonywac
nalezy w oparciu o Dokumentacje Projektowa i ewentualne dodatkowe ustalenia wynikte w czasie robét,
akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Jednostka obmiarowa robét jest: 1 sztuka wybudowanej sygnalizacji.



8. Odbior robot

Ogélne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST DM.00.00.00. [11]. Przy przekazywaniu sygnalizacji
$wietlnej do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru nastgpujace
dokumenty:

- aktualna powykonawcza Dokumentacje Projektowa,

- geodezyjna dokumentacje powykonawcza,

- protokéty z dokonanych pomiaréw skutecznosci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;.
9. Podstawa platnosci

Ogélne wymagania podano w ST DM.00.00.00. [11]. Ptatno$¢ wg jednostek obmiarowych zgodnie z punktem 7
na podstawie obmiaru i odbioru jako$ciowego obejmuje:

- wyznaczenie lokalizacji fundamentéw,

- wykopy i ich ewentualne umocnienie wraz z usuni¢ciem nadmiaru gruntu poza teren budowy (stanowi on
wlasno$¢ Wykonawcy), plantowanie podtoza,

- dostarczenie niezbednych materiatéw,

- zasypanie wykopu i zaggszczenie gruntu,

- demontaz i montaz urzadzen, ustawienie szafy na kotwach, zamocowanie i zabetonowanie,
- ulozenie przepustéw kablowych,

- zabezpieczenie przepustéw kablowych przed zamuleniem i dostgpem wody, oznaczenie kabla,
- ewentualna naprawa powtok malarskich,

- zabezpieczenie przewodoéw przed uszkodzeniem izolacji,

- oznaczenie przewodow,

- oczyszczenie powierzchni stykowych elementéw taczacych,

- wykonanie podtagczen i potgczen elektrycznych, zaprogramowanie sterownika,

- wykonanie pomiaréw i badan,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza (jezeli bezie konieczna),

- wlaczenie zasilania po uzyskaniu zgody Inspektora Nadzoru.

Zakres robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i przedmiarem robét.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

[1] PN-EN-12675:2002 Kontrolery sygnalizatoréw. Funkcjonalne wymagania bezpieczenstwa.



[2] PN-HD 638 S1:2006 Systemy sygnalizacyjne ruchu.

[3] PN-E-90301:1976 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce
polwinitowej na napig¢cie znamionowe 0,6/1 kV.

[4] PN-E-90304:1976 Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na
napigcie znamionowe 0,6/1 kV.

[5]1 PN-E-05125:1976 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

[6] PN-E-90054:1987 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody
jednozylowe o izolacji polwinitowe;.

10.2. Inne dokumenty

[7] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegélowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw
ich umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 220 poz.2181 dnia 23.12.2003r.)- zatacznik Nr 3.

[8] Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. Warszawa 1980r.
[9] Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych — cze$¢ V instalacje elektryczne.

[10] Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwpozarowej (Dz. U. nr 81).

[11] Ogdlne specyfikacje techniczne.



