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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST-00.00 — Wymagania ogélne ,
1. Wstep

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z przebudowa budynku Urzedu Miasta przy ul. Ptasiej 2-3 w
Jeleniej Gorze w celu dostosowania do wymogow przeciwpozarowych. Dzialka nr 271/2, obreb 0033,
AM-6.

Specyfikacja stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu robdt budowlanych zgodnie z Ustawg o Zamowienia
Publicznych oraz przy ich rozliczaniu.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wszystkich robot zwigzanych z remontem wykazanych w
kosztorysie i przedmiarze robot oraz innych koniecznych do wykonania uzgodnionych z inspektorem
nadzoru.

1.1 Planowany zakres rob6t budowlanych :

wykonanie nowych $cianek dzialowych g/k z izolacja wygluszajaca
wymiana stolarki okiennej na PCV wraz z parapetami wew. i zew.

wymiana stolarki drzwiowej zewnetrzne;j

Zabezpieczenie ogniochronne do klasy odpornosci ogniowej REI 120 przy uzyciu
natryskiwania $rodka ogniochronnego typu lekkiego

° wykonanie instalacji oddymiajacej
2. Obowiazki Wykonawcy

Wykonaweca jest zobowiazany do:

- Wykonania robot zgodnie ze sztuka budowlang, wiasciwymi przepisami i normami, niniejsza specyfikacja
i umowa.

- Stosowanie materiatdéw zgodnych ze stosownymi przepisami i dopuszczonych do stosowania w budownictwie.

- Przedstawienia na kazdy zastosowany material i wyrdob dokumentu dopuszczajacego go do stosowania
w budownictwie (certyfikat, aprobata techniczna, deklaracja zgodno$ci, atest).

- Zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania robot az do ich zakonczenia i koncowego odbioru.

- Chronienia wlasno$ci publicznej 1 prywatnej . Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji iurzadzen
zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru
i bedzie z nim wspolpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi
i urzadzen podziemnych

- Stosowania i przestrzegania przepiséw dotyczacych ochrony srodowiska naturalnego, ochrony p. poz.

- Przestrzegania przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.



3. Materialy

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych i jako§ciowych materialow pozyskanych
z jakiegokolwiek zrodta.

Do uzycia mogg byc¢ zastosowane tylko te materiaty, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi, okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych. Deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna.

Jakiekolwiek materiaty nie spelniajace tych wymagan nie moga by¢ zastosowane.

4. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot i srodowisko naturalne.

Sprzet uzywany do wykonywania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

5. Wykonanie robét

Roboty nalezy wykonywaé zgodnie z umowa, zasadami sztuki budowlanej i szczegétowa specyfikacja techniczng
wykonania i odbioru robot budowlanych opracowang dla poszczegdlnych rodzajow robodt i zawartg w dalszej czgséei
opracowania.

6. Kontrola jakoSci robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni rowniez odpowiedni system kontroli materialdw i robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami sztuki budowlanej i specyfikacjami technicznymi .

Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umow3 .
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi Wykonaweca.
Kontrole, badania oraz odbiory robdt beda zglaszane przez Wykonawce, Inspektorowi nadzoru i potwierdzane
w formie pisemnej odpowiednimi protokotami, raportami i notatkami. Zgtoszenia te beda dotyczy¢ w szczegdlnosci :
- trudnosci i przeszkdd w prowadzeniu robot

- beda okreslac okresy i przyczyny przerw w robotach
7. Obmiar robét

Czynnosciom obmiaré6w podlega¢ beda roboty, ktore wystapia w trakcie wykonywania zamowienia, wedtug
faktycznego zakresu ich wykonania.

Wyniki obmiaréw dokonane przez Kierownika budowy beda przedstawione w kosztorysie powykonawczym
i podlega¢ beda sprawdzeniu przez Inspektora nadzoru.

O terminie obmiaru i zakresie obmierzanych robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czgstotliwoscig uzalezniong od postepu i rodzaju robodt jakich
dotyczy.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w przedmiarze robét.

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych

i Katalogach Naktadow Pracy ( KNRy) .



8. Odbiér techniczny wykonanych robot

Ustala si¢ nastgpujace rodzaje odbioru robot:

a) odbior robot ulegajacych zakryciu

Odbidr polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Dotyczy to robot zwigzanych z ulozong instalacja elektryczna, telefoniczng, informatyczna, TV, C.O., wodno
sanitarng, wentylacyjna, przygotowaniem podloza pod tynki, $cianki dzialowe, podlogi, glazure $cienng i podlogowa
i lakierowanie podtogi.

b) odbioér kencowy

Odbidr polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot po catkowitym zakonczeniu wszystkich robot.

9. Podstawa platnoSci

Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreslonych przez Zamawiajacego w umowie.
Podstawa ptatnosci bedzie cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu, przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie). Cena jednostkowa
pozycji kosztorysowe] bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w specyfikacji technicznej i w przedmiarze robot .
Ceny jednostkowe robot bedag obejmowac :
- robocizng¢ bezposrednia wraz z narzutami wg stawki 1 wskaznikow narzutow skalkulowanych w ofercie

Wykonawcy;

- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy;
- warto$¢ pracy sprze¢tu wraz z narzutami wg stawek i wskaznikow skalkulowanych w ofercie Wykonawcy;
- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny wg wskaznikéw skalkulowanych w ofercie Wykonawcy .
Podstawa katalogowa podana w przedmiarze robot nie jest wigzaca . Przy wycenie robot Wykonawca jest
zobowiazany kierowa¢ si¢ wytycznymi STWIiORB 1 wizytag na placu przysztej budowy w celu zbadania
doktadnego zakresu robot.

W sytuacji zaistnienia niemozliwej wczesniej do przewidzenia i obiektywnie uzasadnionej konieczno$ci wykonania
rob6t nie objetych dokumentami umowy, a niezbednych do prawidlowego wykonania zamoéwienia (roboty
dodatkowe) — Zamawiajacy moze zleci¢ Wykonawcy wykonanie powyzszych robot w ramach zamowienia
dodatkowego, a Wykonawca zobowiazuje si¢ do przyjecia i wykonania zamoéwienia dodatkowego na podstawie
odr¢bnej umowy.

Podstawa kalkulacji robot dodatkowych i1 zamiennych jakie moga wystapi¢ w trakcie wykonywania zamowienia, jest
cena jednostkowa z dokumentu ofertowego skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowg ustalong dla
danej pozycji kosztorysu, przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umowy.

Podstawa platnosci za roboty dodatkowe i zamienne bedzie kosztorys powykonawczy tych robot, sporzadzony
w oparciu o dokumenty protokoldw koniecznos$ci, skalkulowany wg zasad okres$lonych wyzej i sprawdzony przez
Inspektora Nadzoru.

Dla robét nie wystgpujacych w ofercie, Wykonawca przyjmie ceny (R,M,S) oraz wskazniki narzutéw Kp i Z nie
wyzsze niz $rednie wartosci dla robot remontowych dla regionu dolnoslaskiego publikowane w wydawnictwie
»SEKOCENBUD” w kwartale sktadania oferty podstawowej. W przypadku materialéow nie ujetych w zeszytach
Sekocenbud, Wykonawca dostarczy oryginal faktury od producenta (dostawcy) na wbudowang ilo§¢ materiatu.
Zamawiajacy po sporzadzeniu kopii, oryginal dokumentu zwrdci Wykonawcy. Z dostarczonej faktury powinno
jednoznacznie wynika¢, ze materiat zostal zakupiony dla wykonania robdt dodatkowych na przedmiotowym zadaniu.



10. Zakonczenie

Wymagania ogoélne zawarte w niniejszej specyfikacji, nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej
wymienionymi Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi ( SST):

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-01.00 Roboty instalacji Scianek dzialowych z plyt gipsowo kartonowych.

1.0. Wstep
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
prac zwiagzanych z montazem $cianek dzialowych z ptyt gipsowo — kartonowych na ruszcie metalowym.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wedlug punktu 1.1 i wymienionych w punkcie 1.3 .

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem:

- §cianek dzialowych wewngtrznych z ptyt gipsowo —kartonowych
1.4 Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST.00.00.
2.0. Materialy
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST ,,Wymagania ogo6lne”.
2.2 Stosowane materialy

- plyty gipsowo — kartonowe Lafarge Nida Gips :



ptyta g — k NIDA Zwykta ( GKB )
ptyta g —k NIDA Woda ( GKBI)
- profile metalowe i elementy mocujace do konstrukcji nosnej :
np. elementy konstrukcyjne $cian dzialowych
profile NIDA U, C, UA
elementy konstrukcyjne sufitow podwieszonych
profile NIDA CD, UD LW
- welna mineralna,
- akcesoria i elementy montazowe jak wieszaki, klamry, blachowkrety,
ta$my uszczelniajace, kotki rozporowe, masy szpachlowe, kleje gipsowe,
tadma zbrojace i inne wynikajace z zalecen producenta systemu
Wariantowo mozliwe jest zastosowanie materiatdw i technologii zapewniajacych porownywalne parametry
techniczne np. systemu RIGIPS z ptytami gipsowymi niepalnymi RIDURIT.
Uwaga : miejsca zastosowania okreslonych rodzajow plyt gipsowych okreslone zostang przez wytyczne
Zamawiajacego .

3.0. Sprzet
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST.00.00.
3.2 Sprzet do wykonywania robét

Do obroébki ptyt i montazu Scianek, zabudow i sufitow podwieszonych nalezy
uzywac wylacznie sprzet zalecany i okreslony przez producenta systemu.

4.0. Transport

4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.00. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania
takich $rodkéw transportu, ktdre nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

4.2 Transport materialow

Transport materialdow powinien odbywaé si¢ samochodami skrzyniowymi odpowiadajacymi pod wzglgdem
typow 1 iloSci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robdt zaakceptowanych przez Inzyniera. Na
srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane
zgodnie z instrukcjami transportu.

Plyty g-k nalezy przenosi¢ rgcznie w pozycji pionowej lub przewozi¢ za pomoca odpowiednich $rodkow
transportowych do ptyt. Przy obrobce i montazu ptyt nalezy przestrzega¢ wskazowek producenta systemu.
Podczas osadzania ptyt nalezy zwroci¢ uwage na to, aby nie uszkodzi¢ narozy i krawedzi.

Aby zapobiec ewentualnym odksztatceniom lub innym uszkodzeniom ptyty g — k muszg by¢ sktadowane na
ptaskim podtozu lub na kantéwkach rozmieszczonych co 50 cm.

Plyty i akcesoria powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia i wptywami atmosferycznymi.

5.0 Wykonywanie robét
5.1 Ogoélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST.00.00.
5.2 Zasady wykonywania robét

1 Ptyty gipsowo — kartonowe Nida — Gips nalezy mocowa¢ do konstrukcji nosnej szkieletu $ciany lub szkieletu
sufitu podwieszonego uprzednio zamocowanego do konstrukcji no$nej budynku.

2. W miejscach przewidywanego mocowania przyborow sanitarnych lub pochwytow nalezy w szkielecie
wykona¢ odpowiednie wzmocnienia przewidywane przez producenta systemu. To samo dotyczy prowadzenia
instalacji elektrycznych i sanitarnych.



3. Mocowanie plyt do konstrukcji, potaczenia, styki — nalezy wykonywaé starannie wg. wskazan instrukcji
montazu przekazanej przez producenta. Plyty gipsowo — kartonowe jako wykonczenie §cian wewnetrznych
murowanych nalezy mocowac¢ do odpowiednio przygotowanej ptaszczyzny $ciany przy pomocy plackéw kleju
gipsowego rozmieszczonych w ilosci okreslonej przez producenta. W pomieszczeniach wilgotnych nalezy
zastosowac plyty gipsowo — kartonowe NIDA Woda ( GKBI ) impregnowane.

6.0. Kontrola jakosci robét
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.00.00.
6.2 Kontrola jakoSci wyrobdéw $ciennych i zapraw

Dostarczane na plac budowy materialy i zaprawy nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich jakosci.

Zasady dokonywania takiej kontroli powinien ustali¢ kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem.
Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materialy i wyroby maja zaswiadczenie o jakoS$ci
wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu wilasciwosci technicznych dostarczonego wyrobu na
podstawie tzw. badan doraznych.

7.0. Obmiar robét

Wg zasad okre$lonych pkt.7. ,, Obmiar robdt ” w ST-00.00- Wymagania ogdlne .
Jednostkami obmiarowymi sg:
- $cianek dziatlowych wewnetrznych z ptyt gipsowo —kartonowych — m2

8.0. Odbiér robét
8.1 Ogélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.00.00.

8.2 Sposéb odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za zgodne z wymaganiami Inspektora Nadzoru jezeli sg wykonane i sprawdzone wszystkie
pomiary i atesty.

8.3. Podstawa odbioru rob6t wykonania $cianek i sufitéw

Podstawe dla odbioru robdt powinny stanowi¢ nastgpujace dokumenty:

- dokumentacja techniczna,

- zas§wiadczenia o jako$ci materiatow i wyrobow dostarczonych na budowe przez producentow,

- protokoéty odbioru poszezegodlnych etapow robot szczegdlnie zanikajacych, jezeli odbiory te nie byly odnotowane
w dzienniku robot,

- ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byty wykonywane przed odbiorem.

Odbidr robodt powinien si¢ odbywaé po osadzeniu stolarki (o$cieznic) i catkowitym wykonaniu $cianek, oktadzin
czy sufitow.

9.0. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Wg zasad okreslonych w pkt.9 ,, Podstawa ptatnosci ” w ST-00.00- Wymagania ogolne.

Placi si¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przez Inspektora Nadzoru, mierzone w jednostkach okre§lonych
w pkt. 7.

Cena obejmuje:

- prace pomiarowe i technologiczne,

- zakup 1 dowo6z materiatoéw,

- wykonanie elementow robot,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot

10.0. Przepisy zwiazane



Warunki techniczne wykonania i odbioru robot

PN-B-79405 Ptyty gipsowo - kartonowe

PN-75/B-14505 Zaprawy budowlane gipsowe i gipsowo-wapienne.
PN-96/B-02874 - plyty gipsowo - kartonowe jako Materialy niepalne

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-02.00 Roboty w zakresie stolarki budowlanej

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru stolarki
budowlanej w ramach zadania okre§lonego we Wstepie

ST-00.00 — Wymagania ogdlne

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace

na celu wykonanie n/w robot w zakresie stolarki budowlanej wystepujacych w obiekcie :

- montaz okien z PCV

- montaz parapetdw wewnetrznych i zewngtrznych

- montaz skrzydel drzwiowych wewnetrznych

- montaz drzwi dwuskrzydtowych z PCV

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢ ze sztuka budowlang , SST

i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. Material



PARTER

Wymieni¢ istniejagce okna drewniane na okna PVC w kolorze biatym, o podziatach takich samych jak w istniejacej
stolarce — tacznie 15 okien.

Niezbedne parametry stolarki PVC:

* okna z okuciami uchylno-rozwiernymi, na poddaszu

* odpornosc¢ na obcigzenie wiatrem - klasa C5/BS,
* paroprzepuszczalnosc - klasa 4,

* szczelnos¢ na wody opadowe - klasa 9 A,

* klasa odpornosci na wlamanie - WK 2,

* skrzydlto pigciokomorowe, rama ze wzmocnieniem stalowym, ocynkowanym ogniowo 275g/mkw. o przekroju
zamknigtym,

* kolor od zewnatrz i od wewnatrz — bialy,

* klasa odpornosci ogniowej w/g DIN VENUV 1627-1630,

« atesty: higieniczny, ppoz,

* poziom hatasu — min. 32 dB,

* wspotczynnik K dla ramy W/(m2K) — 1.1 (pomieszczenia ogrzewane przy ti > 16°C)
+ szkto: pakiet szybowy cieptochronny float 4-16-4 — Ug =1,0 Argon,

» mikrorozszczelnienie, mechanizm wielostopniowego uchytu okna,

* blokada obrotu klamki i ogranicznik otwarcia okna,

PODDASZE

Wymieni¢ istniejace okna drewniane na okna PVC w kolorze biatym, o podziatach takich samych jak w istniejacej
stolarce — lacznie 20 okien.

Niezbedne parametry stolarki PVC:

* okna z okuciami rozwiernymi,

* odpornosc¢ na obcigzenie wiatrem - klasa C5/BS,

* paroprzepuszczalnosc¢ - klasa 4,

* szczelnos¢ na wody opadowe - klasa 9 A,

* klasa odporno$ci na wtamanie - WK 2,

* skrzydto trzykomorowe,

* kolor od zewnatrz i od wewnatrz — biaty,

* klasa odpornosci ogniowej w/g DIN VENUV 1627-1630,

* atesty: higieniczny, ppoz,

* poziom hatasu — min. 32 dB,

» wspolczynnik K dla ramy W/(m2K) — 1.6 (pomieszczenia nieogrzewane przy ti < 16°C)
« szkto: pakiet szybowy cieptochronny float 4-16-4 — Ug =1,0 Argon,

* blokada obrotu klamki i ogranicznik otwarcia okna,

PARAPETY

* parapety zewnetrzne z blachy powlekanej kolor braz, zakonczone zaslepkami plastikowymi, minimalna odlegto$§¢
okapu parapetu od istniejacej Sciany 6 cm.



* parapety wewnetrzne z MDF, kolor braz.
DRZWI ZEWNETRZNE

Wymiana drzwi wejsciowych na drzwi PVC w kolorze ciemny braz/ mahon (jak istniejace drzwi), o podziatach
takich samych jak w istniejacej stolarce.

» wymiary wejs¢ w swietle otworu — 120x210cm (w podziale na dwa skrzydta - o szerokosci w $wietle
90cm(skrzydto czynne)+30cm)

* odpornosc¢ na obcigzenie wiatrem - klasa C5/BS,

* paroprzepuszczalnosc - klasa 4,

* szczelnos¢ na wody opadowe - klasa 9 A,

* klasa odpornosci na wlamanie - WK 2,

* klasa odpornosci ogniowej w/g DIN VENUV 1627-1630,
« atesty: higieniczny, ppoz,

* poziom hatasu — min. 32 dB,

DRZWI WEWNETRZNE

Zamontowaé nowo projektowane skrzydta drzwiowe ppoz, wraz z o$cieznicami. Szeroko$ci skrzydet w §wietle
oscieznic — 90 cm za wyjatkiem drzwi do pomieszczenia wezta cieplnego w piwnicy szerokosci 80 cm. Konstrukcja
drzwi z profili zamknigtych, dwukomorowych z blachy ocynkowane;j z przektadka z ptyty ogniochronnej, z
wypehieniem z welny mineralnej. W oécieznicy oraz w skrzydle drzwiowym uszczelki przymykowe. Drzwi
wyposazy¢ w zamek wpuszczany zapadkowo-zasuwkowy jednopunktowy, z czotem ze stali nierdzewnej, wktadke
patentowa, kolek antywywazeniowy, komplet klamek z szyldem.

Oscieznice: profil stalowy zamknigty, uszczelka przymykowa (w oscieznicy naklejana uszczelka pgczniejaca).
Wszystkie nowe drzwi nalezy wyposazy¢ w samozamykacze.

3.
Roboty wykonuje si¢ r¢cznie
4. Transport.

Do transportu drzwi stuzg dowolne $rodki transportowe a do transportu okien specjalne samochody do przewozenia
tego typu materiatu szklanego .Transport powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Wyroby powinny by¢ starannie zabezpieczone przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét.
13.1 Roboty przygotowawcze_
a. Roboty przygotowawcze

Przed osadzeniem stolarki drzwiowej i okiennej nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania osciezy. O$cieznice okien
z profili PCV mocowaé¢ do muru obwiedniowo tj. pionowo i poziomo w rozstawie punktow mocowania podanym
w instrukcji montazu przez producenta , jednak nie wigkszych odstgpach niz 70 cm .

Szeroko$¢ szczelin montazowych przy osadzaniu okien w murze okresla instrukcja montazu producenta.
Niezaleznie od tego , minimalna szeroko$¢ szczelin montazowych pionowych i szczelin linii nadproza , winna
wynosi¢ 10 mm .

Sposob osadzania oécieznic drzwiowych w murach grubych i $ciankach dziatowych okresla pkt 2.3.10 normy
PN-68/B-10020 ,, Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze ,, .

b. Roboty wlasciwe



Ustawienie okna nalezy sprawdzi¢ w pionie i poziomie. Dopuszczalne odchylenie od pionu powinno by¢ mniejsze
od 1 mm na 1 m wysokos$ci okna, nie wigcej niz 3 mm , a réznice wymiaréw po przekatnych nie powinny
by¢ wieksze od :

- 2 mm przy przekatnej do 1 m

- 3 mm przy dhugos$ci przekatnej do 2 m

- 4 mm przy dtugosci przekatnej powyzej 2 m .

Zamontowane okno nalezy uszczelnic pod wzgledem termicznym przez wypelnienie szczelin montazowych
materiatem izolacyjnym dopuszczalnym do stosowania do tego celu swiadectwem ITB .

Osadzone okno po zamontowaniu nalezy doktadnie zamkna¢ .

Osadzenie parapetow wykona¢ po calkowitym osadzeniu i uszczelnieniu okien.

Przed zamontowaniem drzwi nalezy sprawdzi¢ ustawienie oscieznic w pionie i poziomie .

Po zamontowaniu , drzwi nalezy doktadnie zamkna¢ i sprawdzi¢ luzy w stykach elementéw stolarki .

Powierzchnia powlok elementéw stolarki powinna by¢ jednolita, bez uszkodzen, poprawek, i rys i odpryskow.

6. Kontrola jako$ci roboét.

Kontrola jako$ci robdt polega na sprawdzeniu :

- zgodnosci wymiarow

- sprawdzenia jakosci i rodzaju materiatow z ktorych zostaty wykonane wyroby

- sprawdzenia prawidtowos$ci wykonania z uwzglednieniem szczeg6ldw konstrukcyjnych

- sprawdzenie prawidtowos$ci zamontowania i uszczelnienia stolarki

7. Obmiar robét

Wg zasad okreslonych pkt.7. ,, Obmiar robot ” w ST-00.00- Wymagania ogodlne .

Jednostka obmiarowa jest :

- montaz okien z PCV — szt.

- montaz parapetéw wewnetrznych i zewngtrznych — mb

- montaz skrzydet drzwiowych wewnetrznych — szt.

- montaz drzwi dwuskrzydtowych z PCV — szt.

8. Odbiér robot

Wg zasad okreslonych pkt.S§. ,, Odbior techniczny wykonanych robét ” w ST-00.00- Wymagania ogdlne .

Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu
pomiarow dla sprawdzenia wymogoéw podanych w p. 6.

9. Podstawa platnoSci

Wg zasad okreslonych pkt.9 ,, Podstawa platnosci ” w ST-00.00- Wymagania ogdlne .

Placi si¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przez Inspektora Nadzoru, mierzone w jednostkach okreslonych

w pkt. 7.

Cena obejmuje:

- prace pomiarowe i technologiczne,

- zakup i dowdz materiatow,

- kontrol¢ prawidtowos$ci wykonanych robot.

11.Przepisy zwiazane

PN-88/B- 10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi .Wymagania i badania .

PN-68/B- 10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-13083: Szklo budowlane bezpieczne.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych — tom I czgs¢ 4 : Stolarka budowlana i szklenie .



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-03.00 Roboty rusztowaniowe

1. Wistep

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rusztowan budowlanych przysciennych z elementdw stalowych ustawianych w ramach zadania okreslonego we
Wstepie

ST-00.00 — Wymagania ogolne

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objctych SST.

Rusztowania te sg przeznaczone do wykonania robdt malarskich realizowanych wewnatrz przedmiotowego obiektu .
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.



Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodno$¢ ze sztuka budowlang , SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. Materialy

Ramy stalowe rusztowania :

Dane techniczne:

- dopuszczalne obcigzenie pomostu roboczego - 120 kg / m2

- dopuszczalne obcigzenie konstrukcji o wysokosci 8 m - 800 kg

- wymiary pomostu (rozstaw podluzny, poprzeczny na zewnatrz stupéw nosnych)
1572x 1572mm

- wysoko$¢ robocza ramki - 0,8 m

- maksymalna dopuszczalna wysokos¢ rusztowania:

° bez kotwienia nieprzesuwne - 5 m
o z kotwieniem nieprzesuwne - § m
° na ramie z kotami przesuwne - 5 m

- przewidywane rusztowania rurowe powinny posiada¢ koétka z hamulcami w celu wykonywania dowolnej liczy
przestawien bez koniecznosci rozbiodrki postawionych kolumn

Rusztowanie ramowe rurowe odznacza si¢ lekkoscia konstrukcji, tatwoscia i szybkoscia montazu. Cecha
charakterystyczng sg bezsrubowe potaczenia czopowe ( czop - tuleja ) taczace wszystkie elementy rusztowania. Ten
rodzaj taczenia elementéw praktycznie wyklucza blgdy montazowe i nastepstwa wynikajace z nie dokrecenia lub
przeciazenia $rub. Elementy rusztowania wykonane sg z nizej wymienionych elementow:

- z rur stalowych konstrukcyjnych, zgrzewanych ze szwem gatunek ST3SX kl. I

- z drewna sosnowego, swierkowego lub jodtowego kl. I i III, podesty — grubo$ci 38mm

krawezniki — 32mm, wtlazy , sklejka wodoodporna 22mm

3. Sprzet

Roboty wykonuje si¢ recznie

4. Transport.

Samochody dostawcze i cigzarowe .
5. Wykonanie robot.

Rusztowanie powinno by¢ ustawione na podktadach drewnianych i na podstawach srubowych, stuzacych do
regulacji zarowno pionowego, jak i poziomego ustawienia. W dolnej czgéci powinna by¢ usztywniajaca przekatnia
zapobiegajaca skrecaniu. Rusztowanie do wysokosci 5 m , na twardym podtozu moze by¢ wyposazone w kotka
jezdne przymocowane do sztywnej ramy. Rusztowanie powyzej 5 m wysokosci powinno by¢ kotwione do $ciany lub
taczone do innego stalego elementu.

Przewidywane rusztowania warszawskie powinny posiadaé kotka z hamulcami w celu

wykonywania dowolnej liczy przestawien bez koniecznosci rozbiorki postawionych kolumn.

6. Kontrola jakoSci robét.

Kontrola jako$ci robdt polega na sprawdzeniu :

- wykonania montazu rusztowania zgodnie z DTR producenta rusztowania

- wykonania uziemienia wraz z pomiarem

7. Obmiar robét

Wg zasad okreslonych pkt.7. ,, Obmiar robot ” w ST-00.00- Wymagania ogodlne .

Jednostka obmiarowg jest :
- rusztowanie — m?

8. Odbiér robét

Wg zasad okreslonych pkt.8. ,, Odbidr techniczny wykonanych rob6t ” w ST-00.00- Wymagania ogolne .

Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu
pomiaréw dla sprawdzenia wymogdéw podanych w p. 6.

9. Podstawa platnoSci
Wg zasad okreslonych pkt.9 ,, Podstawa ptatno$ci ” w ST-00.00- Wymagania ogolne .



Placi si¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przez Inspektora Nadzoru, mierzone w jednostkach okreslonych
w pkt. 7.

Cena obejmuje:

- montaz rusztowania

- przestawianie rusztowania

- demontaz rusztowania

11.Przepisy zwiazane

PN-71/B-50510 Rusztowania robocze , stojakowe z rur stalowych , zlacza. Ogodlne
wymagania i badania.

PN-71/B-50505 Rusztowania robocze , stojakowe z rur stalowych , ztacza. Ogolne
wymagania i badania i eksploatacja.

DTR- Dokumentacja Techniczno Ruchowa dla rusztowan warszawskich .

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-04.00 Roboty instalacji Systemu Sygnalizacji pozaru

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
w zakresie wykonania instalacji oddymiania w ramach zadania okreslonego we Wstepie

ST-00.00 — Wymagania ogdlne



1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie n/w
robot w zakresie wentylacji wystepujacych w obiekcie :

- montaz wentylacji oddymiajacej

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos¢ ze sztuka budowlang , SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Projektuje si¢ zainstalowanie systemu oddymiania grawitacyjnego na klatce schodowej budynku. Do oddymiania
zaprojektowano okna oddymiajace w $cianie klatki schodowej na poziomie spocznikéw migdzykondygnacyjnych 0-
11 1-2. terowanie zewnetrzne.

Projekt zaklada realizacj¢ nastgpujacych funkcji sterowniczych: - automatyczne zataczanie oraz kontrola stanu pracy
systemu oddymiania

Podstawowym zadaniem systemu oddymiania jest odprowadzenie dymu

i goragcych gazow pozarowych na zewnatrz budynku oraz zapewnienie ochrony zycia ludzi i mienia poprzez:
zapewnienie drog ewakuacyjnych wolnych od dymu,
ulatwienie zwalczania ognia przez wytworzenie dolnej warstwy wolnej od dymu,
op6znienie wzglednie zapobieganie gwattownemu rozwojowi pozaru,
zapewnienie ochrony konstrukcji budynku oraz jego wyposazenia,
ograniczenie szkod pozarowych spowodowanych dymem goracymi gazami pozarowymi i
produktami termicznego rozktadu.
W budynku przewidziano system oddymiania klatek schodowych . Sterowanie centralkami oddymiania
odbywa¢ si¢ bedzie poprzez czujki dymu podiaczone do centrali oddymiania oraz z systemu sygnalizacji
pozarowe;j.
Wykrycie pozaru przez optyczna czujke¢ dymu lub wecisniecie recznego przycisku oddymiania

powoduje zainicjowanie procedur alarmowych. Wejscie centrali oddymiania w klatce - w alarm powoduje:

VVVVYY

» uruchomienie sitownika okna oddymiajacego bez zwloki czasowej — otwarcie okna
oddymiajacego,

» uruchomienie sitownika okna napowietrzajagcego bez zwloki czasowej — otwarcie okna
napowietrzajacego.

W przypadku falszywego alarmu, skasowanie alarmu powoduje wejScie poszczegolnych urzadzen w stan
normalnej pracy. W normalnych warunkach pracy wentylator jest wytaczony.

Centralki oddymiania montowane na dostgpnej wysokoSci na najwyzszej kondygnacji zgodnie z
dokumentacja projektowa. W tablicy rozdzielczej urzadzenia te powinny mie¢ wlasny bezpiecznik, do ktérego
nie moga by¢ podpigte zadne inne urzadzenia. Do przewodu zasilajacego centralki oddymiania nie wolno
podiaczaé zadnych innych odbiornikow.

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Budowy do akceptacji harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich roboty bedg wykonywane. Wymagania przy wykonaniu instalacji
zgodnie z polskimi normami i wytycznymi technologicznymi producenta. Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie robot zgodnie z warunkami Kontraktu, oraz za jako$¢ zastosowanych materialow
wykonywanych, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji
rob6t oraz poleceniami Kierownika Budowy. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie
w planie i wyznaczenie wszystkich



Dla budynku projektuje si¢ dwie linie dozorowe z czujkami dymu oraz wyposazonymi w przyciski oddymiajace.
Projekt zaklada sterowanie oddymianiem za pomoca czujki dymu oraz niezaleznie z przyciskow alarmowych
(znajdujacych si¢ na parterze oraz na pigtrze). Punkty sterownicze zostang zamontowane w bliskiej odlegtosci od
zasilanych sitownikow. Centrala bgdzie funkcjonowa¢ jako bezobstugowa.

2. Materialy

Stosowane  materialy 1  urzadzenia ~musza by¢ nowe, najlepszej  jakosci,

o parametrach dostosowanych do czynnikow zewnetrznych i wewnetrznych, na ktorych dziatanie mogg byé
wystawione, a takze doktadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidtowego wykonania powierzonych
rob6t oraz do poprawnego funkcjonowania calej instalacji. Stosowane materiaty i urzadzenia winny by¢ zgodne
z zestawieniem materialtbw w dokumentacji technicznej i winny posiada¢ odpowiednie -certyfikaty
dopuszczajace do stosowania w budownictwie i deklaracje zgodnosci.

Wykonawca moze zastosowaé materiaty inne niz w projekcie, na warunkach okreslonych w SIWZ,
jednakze proponowane materiaty zamienne, pod wzgledem technicznym, musza by¢ rownowazne materiatom i
urzadzeniom zaprojektowanym.

W przypadku specyficznych, zamiennych rozwigzan technicznych, wykonawca dostarczy opini¢
poréwnawcza proponowanego rozwigzania projektowego, podpisang przez rzeczoznawcoé'w budowlanych lub
rzeczoznawce do spraw zabezpieczen przeciwpozarowych.

Wykaz materiatow przestawiony w dokumentacji technicznej, stanowi integralng cze$¢ niniejszej
specyfikacji.

Materiaty stosowane do realizacji zadania podano w projekcie technicznym. Wszystkie przewody
instalacji wewnetrznej linii dozorowych niepalne posiadajace atesty CNBOP. Osprzgt wg dokumentacji.
Montaz wyposazenia wg zalecen producenta. Materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom norm
panstwowych, posiada¢ swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, certyfikaty lub deklaracje

zgodnosci.
3. Sprzet
Roboty wykonuje si¢ recznie
4. Transport.
Samochody dostawcze .
5. Wykonanie robét.

Przewody powinny by¢ zamocowane do przegrod budynkow w odleglosci umozliwiajacej szczelne wykonanie
potaczen poprzecznych. W przypadku potaczen kotnierzowych odlegloé¢ ta powinna wynosié¢ co najmniej 100 mm .
Przejsécia przewodow przez przegrody budynku nalezy wykonywac¢ w otworach, ktorych wymiary sa od 50 do 100
mm wigksze od wymiaréw zewnetrznych przewodow lub przewoddéw z izolacja. Przewody na calej grubosci
przegrody powinny by¢ obtozone welng mineralng lub innym materiatem elastycznym o podobnych wlasciwo$ciach.
Przejicia przewodow przez przegrody oddzielenia przeciwpozarowego powinny by¢ wykonane w sposob nie
obnizajacy odpornosci ogniowej tych przegrod.

Materiat podpor i podwieszen powinna charakteryzowa¢ odpowiednia odporno$§¢ na korozjg w miejscu
zamontowania.

Metoda podparcia lub podwieszenia przewoddéw powinna by¢ odpowiednia do materiatu konstrukcji budowlanej w
miejscu zamocowania.

Odlegtos¢ miedzy podporami lub podwieszeniami powinna by¢ ustalona z uwzglgdnieniem

ich wytrzymato$ci i wytrzymalosci przewodow tak aby ugiecie sieci przewodow nie wplywalo na jej szczelnosé,
wlasciwosci aerodynamiczne i nienaruszalno$¢ konstrukc;ji.

Zamocowanie przewodow do konstrukcji budowlanej powinno przenosi¢ obciazenia wynikajace z ciezarow:

a) przewodow;

b) materiatu izolacyjnego;

¢) elementdéw sktadowych podp6r lub podwieszen;

d) osoby lub os6b, ktore beda stanowity dodatkowe obcigzenie przewodow w czasie czyszczenia lub konserwaci.
Zamocowanie przewodoéw wentylacyjnych powinno by¢ odporne na podwyzszong temperature¢ powietrza
transportowanego w sieci przewodow, jesli taka wystepuje.

Elementy zamocowania podpér lub podwieszen do konstrukcji budowlanej powinny mie¢ wspolczynnik
bezpieczenstwa roéwny co najmniej trzy w stosunku do obliczeniowego obciazenia.



Pionowe elementy podwieszen oraz poziome elementy podpor powinny mie¢ wspotczynnik bezpieczenstwa rowny
co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plastycznosci pod wptywem obliczeniowego obcigzenia.

Poziome elementy podwieszen i podpdr powinny mie¢ mozliwo$¢ przeniesienia obliczeniowego obcigzenia oraz by¢
takiej konstrukcji, aby ugigcie miedzy ich potaczeniami

z elementami pionowymi i dowolnym punktem elementu poziomego nie przekraczato 0,4 % odleglosci miedzy
zamocowaniami elementéw pionowych.

Polaczenia migdzy pionowymi i poziomymi elementami podwieszen i podpor powinny mie¢ wspolczynnik
bezpieczenstwa réwny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plastycznoéci pod wpltywem obliczeniowego
obcigzenia.

W przypadkach, gdy jest wymagane, aby urzadzenia i elementy w sieci przewoddéw mogty by¢ zdemontowane lub
wymienione, nalezy zapewni¢ niezalezne ich zamocowanie do konstrukcji budynku.

W przypadkach oddziatywania sit wywolanych rozszerzalno$cia cieplng konstrukcja podpér lub podwieszen
powinna umozliwia¢ kompensacj¢ wydtuzen liniowych.

Podpory i podwieszenia w obr¢bie maszynowni oraz w odlegtosci nie mniejszej niz 15 m od zrédta drgan powinny
by¢ wykonane jako elastyczne z zastosowaniem podktadek z materiatéw elastycznych lub wibroizolatorow.

W przypadku wykonywania otwordéw rewizyjnych na koncu przewodu, ich wymiary powinny by¢ rowne wymiarom
przekroju poprzecznego przewodu.

6. Kontrola jako$ci robét.
Kontrola jakosci robdt polega na zbadaniu :

- dostepnosci dla obstugi;

- stanu czystosci urzadzen, wymiennikow ciepla i systemu rozprowadzenia powietrza;

- rozmieszczenia i dostgpnos$ci otwordow do czyszczenia urzadzen i przewodow;

- zainstalowania urzadzen, zamocowania przewodow itp. w sposob nie powodujacy

przenoszenia drgan

- srodkéw do uziemienia urzadzen i przewodow

Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu :

- czy elementy urzadzen zostaly potaczone w prawidtowy sposob

- czy prawidlowo obracania si¢ wirnik w obudowie

- czy prawidlowo sg uksztaltowane topatki wentylatora (tfopatki zakrzywione do przodu lub do tytu)

- czy zgodna jest predko$¢ obrotowa wentylatora i silnika z danymi na tabliczce znamionowe;.

7. Obmiar robét

Wg zasad okreslonych pkt.7. ,, Obmiar robét ” w ST-00.00- Wymagania ogoélne .

Jednostka obmiarowg jest :
- montaz wentylacji w weztach sanitarnych. — kpl.

8. Odbiér robét

Wg zasad okreslonych pkt.8. ,, Odbidr techniczny wykonanych rob6t ” w ST-00.00- Wymagania ogolne .

Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu

pomiarow dla sprawdzenia wymogdéw podanych w p. 6.

9. Podstawa platnoSci

Wg zasad okreslonych pkt.9 ,, Podstawa ptatnosci ” w ST-00.00- Wymagania ogolne .

Placi si¢ za roboty faktycznie wykonane i odebrane przez Inspektora Nadzoru, mierzone w jednostkach okreslonych

w pkt. 7.

Cena obejmuje montaz przewodow wentylacyjnych i wentylatorow wraz z ich sprawdzeniem

11.Przepisy zwiazane

t.j. Dz. U 2013 Nr 0, poz. 1409 z p6z. zm. Ustawa ,,Prawo Budowlane” z dnia 07 lipca 1994 r. t. j. Dz. U 2013 Nr 0,
poz. 907 z péz. zm. Ustawa ,,Prawo zamdwien publicznych” z dnia 29 stycznia 2004 r. Dz. U Nr 75/2002
p0z.690 (z pdz. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim

powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz. U Nr 47/2003, poz. 401



Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych. PN-EN 12101- 3:2004

Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta — Czg$¢ 3: Wymagania techniczne dotyczace wentylatorow
oddymiajacych. PN-EN 1366- 1:2001

Badania odpornosci ogniowe;j instalacji uzytkowych — Cze$¢ 1: Przewody wentylacyjne. PN-EN 13403:2005

Wentylacja budynkow — Przewody niemetalowe — sie¢ przewodow wykonanych z ptyt izolacyjnych. PN-EN 13501-
3:2006(U)

Klasyfikacja ogniowa wyrobow budowlanych i elementéw budynkéw — Czgs¢ 3: Klasyfikacja na podstawie badan
odporno$ci ogniowej wyrobow i elementow stosowanych w instalacjach uzytkowych: ognioodpornych
przewoddw wentylacyjnych i przeciwpozarowych klap odcinajacych. 13 PN-74/B- 02866

Otwory pod klapy dymowe. Obliczanie powierzchni i rozmieszczenie. PN-B-0277-2 Instalacje grawitacyjne
odprowadzania dymu i ciepla.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

Instalacje elektryczne.

NAZWA ZADANIA :

Przebudowa budynku Urzedu Miasta przy ul. Ptasiej 2-3 w Jeleniej Gérze w celu dostosowania do

wymogow przeciwpozarowych. Dziatka nr 271/2, obreb 0033, AM-6.

Etap |

ADRES OBIEKTU :
Pl. Ratuszowy 58, 58-500 Jelenia Gora

INWESTOR :
Urzad Miasta Jelenia Géra, Pl. Ratuszowy 58, 58-500 Jelenia Gdra

KLASYFIKACJA ROBOT wg WSPOLNEGO SLOWNIKA ZAMOWIEN:

Grupy Klasy Kategorie Opis
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
45200000-9 budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagdw, linii
45230000-8 komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i
kolei; wyréwnywanie terenu
Roboty budowlane w zakresie budo rurociagéw, ciagow
45231000-5 y _ . " " A
komunikacyjnych i linii energetycznych
45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45300000-0 Rohoty w zakresie instalacji budowlanych
45310000-3 Rohoty w zakresie instalacji elektrycznych
Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych oraz opraw
45311000-0
elektrycznych
45314000-1 Instalowanie sprzetu telekomunikacyjnego




Jelenia Gora , czerwiec 2017 r

WSTEP

Przedmiot i zakres specyfikaciji.

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania i odbioru robot elektrycznych dla zadania
przebudowy instalacji elektrycznych w budynku Urzedu Miejskiego przy ulicy Ptasiej w Jeleniej Gorze.
Zakres robdt elektrycznych:

Rozdzielnice elektryczne

Instalacja o$wietleniowa

Instalacja przeciwporazeniowa

Instalacja przeciwpozarowa

Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamdwien (CPV).

Grupy Klasy Kategorie Opis

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
45200000-9 obiektow budowlanych lub ich czesci oraz roboty w

zakresie inzynierii ladowej i wodnej

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii

45230000-8 komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad,

drdg, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, ciagéw
45231000-5 ty . o " v w
komunikacyjnych i linii energetycznych

Roboty  budowlane w  zakresie linii

energetycznych

budo
45231400-9 W

45300000-0

Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45310000-3

Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311000-0

Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych

oraz opraw elektrycznych

45314000-1

Instalowanie sprzetu telekomunikacyjnego

WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW | MATERIALOW

Materiatami stosowanymi do wykonania robot bedacych tematem niniejszej specyfikacji sa;




Instalacje elektryczne

przewdd YDYZo 3x1,5mm?

przewod YDYZo 4x1,5mm?

przewdd YDYZo 5x1,5mm?

przewdd HDGs 3x2,5mm?

oprawa LED 54W z rastrem parabolicznym 54W [P20

oprawa LED 48W z kloszem IP66

oprawa LED 18W z kloszem mlecznym 1P54

oprawa LED 6W z kloszem mlecznym IP54

oprawa LED ewakuacyjno-kierunkowa nascienna z modutem awaryjnym i auto-testem
oprawa LED doswietlajaca przestrzenie otwarte z modutem awaryjnym i auto-testem
oprawa LED doswietlajaca korytarze z modutem awaryjnym i auto-testem

taczniki oswietleniowe

puszki instalacyjne hermetyczne

puszki instalacyjne

korytka kablowe PCV

gniazda wtyczkowe

rury przewodowe z PCV

rury winidurowe karbowane

Sruby stalowe z nakretkami i podktadkami

Materiaty powinny byd, takie, jak okreslono w specyfikacji, badZ inne, o ile zatwierdzone zostana, przez

Inspektora nadzoru.

Sktadowanie materiatéw

Materiaty, aparaty, urzadzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy przechowywac w pomieszczeniach
zamknietych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i oswietlonych.

Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych w
temperaturze nie nizszej niz =15 °C i nie wyzszej niz 25 °C — w wiagzkach odpowiednio gesto wiazanych z
dala od urzadzeni grzewczych.

Rury instalacyjne karbowane z tworzyw sztucznych nalezy przechowywac w sposob jak wyzej, lecz w



kregach  zwijanych ~ zwigzanych  sznurkiem, co  najmniej ~w  trzech  miejscach.
Tasmy izolacyjne nalezy przechowywac w pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Sktadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:

kable w czasie sktadowania powinny sie znajdowa¢ na bebnach, dopuszcza sie sktadowanie krétkich
odcinkdw w kregach w sposdb uniemozliwiajacy uszkodzenie izolacji,

bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a kregi utozone
poziomo,

korice kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta, Wykonawcy
| powinien odpowiadac pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacii
robot, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ pdZniej
zmieniany bez jego zgody.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umowa,

Sprzet bedacy wkasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,

zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.



WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatdw,
elementdw, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robét elektrycznych. W
czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty w sposob zapobiegajacy ich przemieszczaniu i
uszkodzeniu.

Zatadowanie | wytadowanie konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. o duzej masie lub znacznym gabarycie
nalezy przeprowadzac za pomoca, dZwigow lub postugujac sie pomostem -pochyinia,

Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu ciezkich urzadzen, ktdre nie maja kot jezdnych,
nalezy wykonac za pomoca wdzkow lub rolek.

Przy przewozie i transporcie materiatow, elementow, konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. za pomoca, dZwigow
oraz na pochylniach nalezy przestrzegac aktualnych przepisow bezpieczeristwa i higieny pracy, a przy
zatadunku, transporcie i wytadunku recznym — aktualnych przepiséw dotyczacych recznego przenoszenia
ciezarow.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej I urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzegac zalecen wytwdrcow, a w szczegolnosci:

transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz przesuwaniem
sie wewnafrz tadowni; na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzeri zdemontowac, odpowiednio
zabezpieczyC i przewozi¢ oddzielnie czute przyrzady pomiarowe, aparature rejestrujaca, przekazniki do
elektroenergetycznej automatyki zabezpieczeniowej, komory gasikowe oraz inna aparature mniej odporna,
na wstrzasy i drgania,

aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub
uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkow itp.,

przy transporcie wykacznikdw i transformatoréw nalez stosowac sie do zalecen producenta, co do sposobu
mocowania lin; transport (zatadunek, wytadunek) cztonow celek (elementéw urzadzeri rozdzielczych)
powinien odbywac sie, za pomoca, lin mocowanych w weztach spawanej konstrukcji szkieletowej; chwytanie
linami za elementy oszynowania, aparaty lub poprzeczki konstrukcji poza punktami weziowymi jest
niedopuszczalne.

Zaleca sie dostarczanie urzadzer i ich konstrukcji oraz aparatdw na stanowiska montazu bezposrednio
przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy

to szczegdlnie duzych i ciezkich elementow.



Transport kabli nalezy dokonaé z zachowaniem warunkéw:

kable nalezy przewoziC na bebnach, dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach jezeli masa kregu nie
przekroczy 80 kg, a temperatura otoczenia jest wyzsza niz +5°C, przy czym wewnetrzna Srednica kregu nie
powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna Srednica kabla,

zaleca sie przewozenie bebndw z kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza sie przewozenie bebnéw z
kablami na skrzyniach samochodow ciezarowych lub przyczep,

bebny z kablami przewozone na skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na krawedzi tarcz, a tarcze
bebnéw powinny byé zabezpieczone przed przemieszczaniem po dnie skrzyni samochodu, ktadzenie
bebnow z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla nalezy uktadac poziomo,
zabronione jest przebywanie 0sob w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami,
umieszczenie i zdejmowanie bebnéw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca sie wykonac przy pomocy
dZwigu,

swobodne staczanie bebndw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregéw kabli jest zabronione.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza, spetniac wymagania przepisow ruchu drogowego tak
pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT ELEKTRYCZNYCH
Zakres robot elektrycznych
Zasilanie.

Projekt obejmuje zasilanie od istniejacych rozdzielnicy gtdwnej budynku. Dla potrzeb zasilania
nalezy:

od istniejacej rozdzielnicy gtéwnej budynku utozy¢ przewdd HDGs 3x2,5mm?, do centralki systemu
sygnalizacji pozaru.

od istniejacej rozdzielnicy gtdwnej budynku utozyé przewdd HDGs 3x2,5mm?, do centralki systemu

oddymiania klatki schodowej.

Rozdzielnice elektryczne.

Zaprojektowano przebudowe nastepujacych rozdzielnic:



Rozdzielnicy gtdwnej budynku RG,
Rozdzielnic odbiorczych zasilania pomieszczen:
TP1, TP2

Obwody elektryczne wyposazano w wytaczniki réznicowo-pradowe serii P300 i wytaczniki
instalacyjne serii S300.
Instalacje oswietleniowe.
Dla oswietlenia pomieszczen budynku zaprojektowano oprawy LED o stopniach ochrony IP dostosowanych
do rodzaju pomieszczen. W salach gdzie beda przebywaly dzieci zastosowac nalezy diody o wysokim
stopniu wspétczynnika oddawania barw oraz barwie Swiatta nie meczacej wzroku. W pomieszczeniach
socjalnych i toaletach przewidziano oprawy typu plafon.
W ciagach komunikacyjnych i pomieszczeniach gdzie przebywa¢ moze wieksza liczba 0sdb
zaprojektowano oswietlenie ewakuacyjne oprawami pracujacymi w trybie awaryjnym ( oprawa nie bierze
udziatu w oswietleniu ogéinym). Oprawy awaryjne wyposazy¢ nalezy w autonomiczne podtrzymanie pracy
(czas minimum 1 godzina). Oprawy awaryjne musza, posiadac certyfikat CNOBP.
Oprawy os$wietlenia ewakuacyjno-kierunkowego przewidziano jako pracujace w trybie awaryjno-uzytkowym.
Oprawy wyposazy¢ nalezy w piktogramy kierunkowe. Instalacje oswietleniowe nalezy wykonac przewodami
YDYzo 3(4,5)x1,5mm2. Przewody nalezy uktada¢ pod tynkiem i w listwach elektroinstalacyjnych PCV na
tynku.
kaczniki oSwietlenia montowac na wys. h=1,2 m od poziomu gotowej posadzki.
Nalezy stosowac osprzet wtynkowy 1P20, a w pomieszczeniach wilgotnych wtynkowy IP 44,
Obwody oswietlenia zabezpieczono wytacznikami instalacyjnymi serii S300.
Przyjeto sSrednie natezenie oSwietlenia:

w pomieszczeniach technicznych min. 150 Ix.

korytarzach i komunikacji 200Ix

gabinetach 300-500Ix

Ochrona p. porazeniowa.

Jako ochrone przed niebezpieczenstwem porazenia zastosowano szybkie wytaczenie zasilania. Obwody
elektryczne zabezpieczono wytacznikami nadpradowymi typ S300, oraz wytacznikami réznicowo-
pradowymi AJ=30mA z cztonem nadpradowym.



Ochrona przeciw pozarowa.

W polu zasilajacym rozdzielnice RG przewidziano roztacznik kompaktowy wyposazony w cewke z
wyzwalaczem wzrostowym 230V AC. Pozarowe wytaczniki pradu (przycisk w obudowie w kolorze
czerwonym (ABB lub PCE Dzierzoniéw) umieszczone powinny by¢ w hallu wejsciowym przy wejsciu do
budynku sali.

PrzejScia instalacji przez Sciany stref pozarowych zabezpieczy¢ nalezy masa ogniotrwata o odpornosci
ogniowej materiatu réwnej odpornosci ogniowej przegrody (Sciany)

W budynku przewidziano oSwietlenie awaryjne i ewakuacyjno-kierunkowe wyposazone w piktogramy z
wtasnym podtrzymaniem zasilania. Czas podtrzymania minimum 1h. OSwietlenie awaryjne zapewnia
odpowiednie natezenie oSwietlenia na drogach ewakuacji. Zasilanie systeméw sygnalizacji pozaru oraz

oddymiania wykona¢ przewodem niepalnym o odpornosci minimum 90 minut sprzed wytacznika gtdwnego

pradu.

Roboty przygotowawcze

Wykonawca robét elektromontazowych moze przystapi¢ do montazu aparatury i urzadzen dopiero po
otrzymaniu od Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane zostaty zakoriczone i odebrane zgodnie z
obowigzujacymi ST cz. budowlanej. Przed przystapieniem do montazu rozdzielnic nalezy sprawdzic
zgodnos¢ robot budowlanych z rozwiazaniem elektrycznym. W szczegolnosci nalezy zwrdci¢ uwage na

wiasciwe wykonanie kanatéw, szachtow i przepustow.

Zasady wykonania robdt instalacyjno-montazowych

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja montazu dostarczong wraz z urzadzeniem oraz
wymaganiami podanymi w niniejszym rozdziale. Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych
na konstrukcjach wsporczych (nosnych) dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowac do
podioza w sposGb podany w dokumentacji lub wynikajacy z technologii montazu danego urzadzenia.
W przypadku mocowania konstrukcji za pomoca, kotew osadzonych w betonie montaz urzadzen na takich
konstrukcjach mozna wykonac po stwardnieniu betonu.



Niezbedne przepusty i kotwy (Sruby) do mocowania oston przewoddw, dochodzacych do urzadzen, zaleca
sie mocowac przed montazem tych urzadzen. Nie dotyczy to rur mocowanych w ostonach urzadzen.

Przy prowadzeniu przez przepusty obwodow pradu przemiennego wykonanych przewodami jednozytowymi
nalezy:

w przepustach z materiatow ferromagnetycznych prowadzié¢ wszystkie przewody jednego obwodu (fazowe i
neutralny) w jednym przepuscie (rurze);

w przypadku prowadzenia kazdego przewodu w oddzielnym przepuscie stosowaé rury z materiatu
niemagnetycznego lub elementy dzielone izolowane magnetycznie od siebie.

Szafy i tablice rozdzielcze nalezy ustawia¢ na ksztattownikach zwigzanych z podtozem w toku prac
budowlanych. Po ustawieniu rame dolng, urzadzenia przykrecic do tych ksztattownikow.

W przypadku ustawienia urzadzen bezposrednio na podiozu, w ktérym zostaty wykonane zagtebienia pod
kotwy, nalezy umiesci¢ Sruby kotwiace w przewidzianych do tego celu otworach w konstrukcji urzadzenia,
zatozy¢ podktadki i nakretki, a nastepnie zala¢ sruby betonem; po stwardnieniu betonu nakretki na Srubach
kotwiacych nalezy dokreci¢ do oporu.

W przypadku ustawiania lekkich urzadzen bezposrednio na podtozu, przewidywanych do mocowania za
pomoca, kotkdw rozporowych, nalezy po ustawieniu urzadzenia w miejscu przeznaczenia oznaczy¢ punkty
osadzenia kotkdw. Po usunieciu urzadzenia wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki i umocowac urzadzenie po
ponownym ustawieniu na wkasciwym miejscu.

W przypadku, gdy urzadzenie jest dostarczone w zestawach transportowych, nalezy wszystkie zestawy
ustawi¢ na miejscu i potaczy¢ srubami ich konstrukcje. Nalezy stosowac po dwie podktadki okragte (pod teb
Sruby i nakretke). Jezeli otwory do Srub taczacych sa owalne, przed skreceniem konstrukcji nalezy
poluzowac potaczenia srubowe mocujace szyny zbiorcze na izolatorach.

Urzadzenia przyScienne, nascienne oraz wnekowe nalezy przykreci¢ do konstrukcji lub kotew
zamocowanych w podtozu w sposaéb jak wyzej.

Urzadzenia skrzynkowe, dostarczane na miejsce montazu wraz z przykrecong do nich konstrukcja nosna,
nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory w podfozu i zala¢ betonem. Przed zalaniem otworow betonem
urzadzenie nalezy unieruchomic¢ w sposéb pewny i bezpieczny.

Po ustawieniu urzadzenia nalezy:

w urzadzeniach ztozonych z zestawow transportowych, potaczy¢ szyny zbiorcze,

zainstalowac aparaty i przyrzady zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,



zatozy¢ wkiadki topikowe zgodnie z projektem,

dokreci¢ w sposob pewny wszystkie sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych,
zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu.

Zakoniczenie przewoddw nalezy wykonac z koricowka, kablowa, lub zaprasowana, tulejka.

Na przewodach nie stosowac koricowek zaciskanych Srubami.

Kazdy przewod nalezy zaopatrzy¢ na obu koricach w oznaczniki z podaniem symboli projektowych
okreslajacych numer obwodu i symbol tablicy. Urzadzenia dostarczone na miejsce montazu powinny
posiada¢ wewnetrzne potaczenia ochronne. Pozostate potaczenia ochronne nalezy wykona¢ w czasie
montazu.

Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacja barw zétte] i zielonej.

KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT ELEKTRYCZNYCH.

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegdlne etapy wykonanych przez niego prac beda na jego koszt
kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie protokdt. Ewentualne niezgodnosci wykonanych robdt beda usuwane
na koszt Wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Kontroli podlegac beda nastepujace urzadzenia (grupy urzadzeri) i uktady:

rozdzielnice prefabrykowane niskiego napiecia,

wewnetrzne linie zasilajace,

wytaczniki i roztaczniki niskiego napiecia,

uktady zasilania obwod6éw pomocniczych,

uktady sygnalizacii i sterowania,

dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa.

Po zakoriczeniu prac montazowych nalezy wykonac:

pomiary rezystancji izolacji (oddzielnie dla kazdego obwodu - od strony zasilania)
Pomiary nalezy wykona¢ induktorem 1000 V . Rezystancja izolacji mierzona miedzy badana faza, i
pozostatymi fazami potaczonymi z przewodem neutralnym nie moze by¢ mniejsza od 0,25 MQ dla instalacji
230 Vi0,5MQ dla instalacji 400 V;

pomiar rezystancji izolacji odbiornikow. Rezystancja izolacji silnikow, grzejnikw itp. nie moze by¢ mniejsza
od 1 MQ.



Pomiar kabli zasilajacych,

Pomiar obwoddw dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe.

Po pozytywnym zakoriczeniu wszystkich badari i pomiaréw objetych prébami montazowymi nalezy zataczyé
instalacje pod napiecie i sprawdzic, czy:

punkty Swietine zataczaja, sie zgodnie z zatozonym programem;

w gniazdach wtyczkowych przewody sa dotaczone do wtasciwych zaciskow;

silniki obracaja sie we wtasciwym kierunku.

Z wykonanych pomiardw i prob winny by¢ sporzadzone protokoty.

W momencie, gdy Wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakoriczone i ze wyregulowanie
uruchomionej instalacji jest zakoriczone, to zawiadamia on wowczas Inwestora, aby ten w odpowiednim
czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktérzy beda obecni przy czynnosciach odbiorczych instalaci.
Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia i proby instalacji
| ewentualnie zobowiazuja, Wykonawce do usuniecia stwierdzonych usterek.

Wowczas, gdy w.w. sprawdzian, powtorzony w razie potrzeby, jest zadowalajacy, Wykonawca zawiadamia
pisemnie Inwestora podajac proponowany termin gotowosci instalacji do odbioru koricowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekazac Inwestorowi:

instrukcje pracy i obstugi urzadzen,

dokumentacje powykonawcza, (w formie uzgodnionej z Inwestorem),

szczegOtowy raport zawierajacy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych urzadzen oraz wyniki
przeprowadzonych badari i pomiardw,

atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatéw, urzadzen, przewodéw I kabli.

Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob I przeprowadzi

wszystkie regulacje i zmiany, ktére okazatyby sie konieczne dla prawidtowego funkcjonowania obiektu.

WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST 0.0 “Wymagania ogolne”.

Obmiar rob6t okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami umowy.

Obmiar robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacia, projektowa, i

ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inwestora na pismie.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez
Inwestora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang, dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja, badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda, przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

Obmiary beda, przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robdt, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.
Jednostkami obmiarowymi dla instalacji elektrycznej budynku sa;

kpl. - dla rozdzielnic,

szt. - dla urzadzen ,

m - dla kabli i przewoddw.

ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt i ich przejecia podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowiazujacymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN).



Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inspektorowi
nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza, robot.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja, Projektowa, ST i wymaganiami Inwestora, jezeli
wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

Koricowego odbioru dokonuje uzytkownik, ktdry ustala komisje odbioru z udziatem Inwestora, Wykonawcy,
odpowiednich stuzb technicznych, ppoz i bhp.

Komisja odbioru powinna:

zbadac kompletnosc, aktualnosé i stan dokumentacji powykonawczej i zaakceptowac ja,

dokonac bezposrednich ogledzin wszystkich elementow instalacji w celu sprawdzenia jakosci robdt i
zgodnosci z otrzymana, dokumentacja i przepisami,

sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzen oraz przeprowadzic wyrywkowe pomiary zgodnosci danych z
przedstawionymi dokumentami,

ustali¢ warunki i mozliwosci przekazania instalacji do eksploatacii ,

sporzadzic¢ protokdt z odbioru z podaniem doktadnych stwierdzen, ustalen i wnioskow.

Komisja wnioskuje w czasie odbioru o przyjecie instalacji do eksploatacji.

Z chwilg, przejecia instalacji przez uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych, Wykonawca wydeleguje
swoich wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel do obstugi zainstalowanych urzadzeri.
Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w zakresie budowy urzadzen, ich pracy, ustawienia
wszystkich elementéw sterowania, bezpieczenstwa i kontroli. Przedstawiciel Wykonawcy przekaze takze
wszelkie potrzebne informacje niezbedne dla zapewnienia bezawaryjnej pracy i obstugi codziennej

instalacji.

DOKUMENTY ODNIESIENIA
Dokumentacja, odniesienia jest:
e SIWZ dla zadania.
e umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajacym wraz z harmonogramem robGt
zatwierdzona przez Zamawiajacego

e dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania



Normy:

normy

aprobaty techniczne

inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

Numer normy polskiej i

odpowiadajacej jej normy

europejskiej i

Tytut normy

PN- 84/E- 02033

OsSwietlenie wnetrz Swiatlem elektrycznym

PN-EN 1838:2002(U)

Oswietlenie awaryjne

PN- 86/E- 05125

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i

budowa.

PN- 89/E- 05029

Barwy wskaznikow Swietlnych i przyciskow.

Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.

PN-IEC- 60050-826: 2000 _ _

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
PN-IEC- 60364-1 : 2000 ,

wymagania podstawowe

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogdinych
PN-IEC- 60364-3 : 2000

charakterystyk.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
PN-IEC- 60364-4-41 : 2000 o . ) _ o

zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
PN-IEC- 60364-4-42 : 1999 |zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania

cieplnego.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
PN-IEC- 60364-4-43 : 1999 |zapewnienia  bezpieczeristva. ~ Ochrona  przed  pradem

przetezeniowym.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
PN-IEC- 60364-4-45 : 1999 o . ) o o

zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia.
PN-IEC- 60364-4-46 : 1999 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Odtaczanie izolacyjne i taczenie.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
PN-IEC- 60364-4-47 : 2001 |zapewnienia bezpieczeristwa. Zastosowanie S$rodkow —ochrony

zapewniajacych bezpieczeristwo. Postanowienia ogélne.  Srodki

ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.




Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

PN-IEC- 60364-4-442 :|zapewnienia bezpieczeristwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona
1999 instalacji niskiego napiecia przed przejSciowymi przepieciami |

uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
PN-IEC- 60364-4-443 . o o _
1999 przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub

faczeniowymi.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
PN-IEC- 60364-4-444 . S . _
2001 przepieciami. Ochrona przed zakioceniami elektromagnetycznymi

(EMI) w instalacjach obiektow budowlanych.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
PN-IEC- 60364-4-473 :|zapewnienia bezpieczeristwva.  Stosowanie  $rodkéw  ochrony
1999 zapewniajacych bezpieczeristwo. Srodki ochrony przed pradem

przetezeniowym.

Instalacje  elektryczne w  obiektach  budowlanych.  Ochrona

zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobor Srodkow ochrony w zaleznosci
PN-IEC- 364-4-481 : 1994

od  wplywéw  zewnetrznych.  Wybdr  Srodkéw  ochrony

przeciwporazeniowej w zaleznosci od wplywéw zewnetrznych.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

PN-IEC-  60364-4-482 o _ S
1999 zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkdw ochrony w zaleznosci

od wplywow zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
PN-IEC- 60364-5-51 : 2000 o o

wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
PN-IEC- 60364-5-52 : 2002 o .

wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
PN-IEC- 60364-5-53 : 2000 o _ _ _

wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
PN-IEC- 60364-5-54 : 1999 o o

wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Dobor i rnontaz
PN-IEC- 60364-5-56 : 1999 o _ _

wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.
PN-IEC- 60364-5-523 :|Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
2001 wyposazenia elekirycznego. Obciazalnos¢ pradowa dlugotrwata




przewodow.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz

PN-IEC- 60364-5-534 o _
2003 wyposazenia  elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed
przepieciami.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
PN-IEC- 60364-5-537 o . _ _
1999 wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i taczenia
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
PN-IEC- 60364-5-548 o o _ _
2001 wyposazenia elektrycznego. Ukfady uziemiajace i potaczenia

wyrownawcze instalacji informatycznych.

PN-IEC- 60364-6-61 : 2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie

odbiorcze.

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
PN-IEC- 60364-7-701 . . ) o _ _
1999 dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia

wyposazone w wanne lub/i basen natryskowy.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
PN-IEC-  60364-7-704 _ _ ) T , _
1999 dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie

budowy i rozhidrki.

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
PN-IEC- 60364-7-706 . _ ) T _
2000 dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie

ograniczone powierzchniami przewodzacymi.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
PN-IEC- 60364-7-707 _ _ ) o _
1999 dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotyczace

uziemien instalacji przetwarzania danych

PN-91/E-05010

Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych.

PN-E-05033: 1994

Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobor i montaz wyposazenia

elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC- 61024-1 : 2001

Ochrona odgromowa obiektdw budowlanych.Zasady ogolne

PN-IEC- 61024-1-1 : 2001

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.Zasady ogdlne

Wybor poziomow ochrony dla urzadzen piorunochronnych

PN-IEC- 61024-1-2 : 2002

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.Zasady ogdlne

Przewodnik Badanie, Projektowanie ,montaz, konserwacja |

sprawdzania urzadzen piorunochronnych.




PN-IEC- 61312-1: 2001

Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym.Zasady

ogolne.

PN-86/E-05003.01

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.Wymagania ogdine.

PN-86/E-05003.03

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.Ochrona obostrzona.

PN-86/E-05003.04

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.Ochrona specjaina.

PN-92/N-01256.02

Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja.

Inne

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych -Tom V-Instalacije elektryczne

Przepisy Budowy Urzadzen Elekiroenergetycznych

Przepisy Eksploatacji Urzadzen Elektroenergetycznych
Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994r. (tj. Dz.U. Nr 207, Poz. 2016 z 2003r. z p6zn. zm.)
Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny

odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, Poz. 690 z 2002r. z pozn. zm.)

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od

obowiazku stosowania wymogdw okreslonych prawem polskim.
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