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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

nr CCTV-01

MONITORING WIZYJNY TERENU BULWARU WZDLUZ RZEKI KAMIENNA
EACZACEGO ULICE CIEPLICKA I SCIEGIENNEGO W JELENIEJ GORZE

Obiekt — teren zlokalizowany w poludniowo-zachodniej czeSci miasta Jelenia Gora,
dzialki: dz. nr 59/11, 59/12, 2/2, AM-1, obr. 0005 CIEPLICE-V, jedn. ewid. 026101_1

Inwestor — Miasto Jelenia Gora, pl. Ratuszowy 58, 58-200 Jelenia Gora

Umowa — IZP.272.85.2016 z dnia 29.11.2016 T.

Projektanci

projektant:
mgr inz. Mariusz Marciniak ( Techom 02/2011)

sprawdzajqcy: )
mgr inz. Henryk Morcinek (nr upr. 68/89/UW, DOS/IE/5367/01)
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Europejska Klasyfikacja Robot:

CPV 50931200-2 Uslugi instalowania urzadzen telewizyjnych

CPV 45231600-1 Roboty budowlane w zakresie budowania  linii
telekomunikacyjnych

CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

opracowal:

Henryk Morcinek
Uprawnienia projektowe nr 68/89/UW

Mariusz Marciniak
Techom 02/2011
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Spis zawartosci:

1.

Wstep

2.Przedmiot zamowienia

3.

Prowadzenie robot

. Materiaty i urzadzenia
. Sprzet

. Transport

. Kontrola i badania

. Obmiar robot

. Odbiér robdt | podstawa ptatnosci

10. Wykaz przepisow
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1. Wstep

1.1. Informacje ogolne

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
(STWiOR) sa wymagania dotyczace  wykonania 1 odbioru robdt
teletechnicznych 1 elektrycznych w zakresie instalacji systemu monitoringu
wizyjnego rejonu bulwaru wzdtuz rzeki Kamienna taczacego ulicg Cieplicka i
ulice Sciegiennego w Jeleniej Gorze

STWiOR stanowi dokument pomocniczy przy realizacji 1 odbiorze robot.

1.2. Wymagania dla firm ubiegajacvch sie o realizacje zadania

- posiadanie  przez  personel  wykonawczy kwalifikacji pracownika
zabezpieczenia technicznego — praca w serwerowni 1 centrum dozoru
monitoringu miejskiego w Strazy Miejskiej 1 w Komisariacie Policji w
Jeleniej Gorze

- wazny dokument uprawniajacy do wykonywania prac na
stanowisku eksploatacji w zakresie montazu instalacji o napieciu do 1kV —
dla 0s6b wykonujacych prace montazowe ( tzw. uprawnienia E SEP)

- wazny dokument uprawniajagcy do  dozorowania prac z zakresu
montazu instalacji elektrycznych o napigciu do 1kV — dla osob dozoru

(tzw. uprawnienia D SEP)

znajomos¢ systemu BVMS 5.5 Bosch — ze wzgledu na konieczno$¢ jego
rozbudowy

- zadeklarowanie prowadzenia serwisu gwarancyjnego 1 pogwarancyjnego z
czasami reakcji na zgtoszenie awarii maksimum 8 godzin

- pozadane  doswiadczenie  przy  realizacji  podobnych instalacji
teletechnicznych

- pozadane do$wiadczenie w budowie linii 1 kanalizacji teletechniczne;j

- pozadane doswiadczenie przy realizacji podobnych tematow ( monitoring
wizyjny IP ) o podobnym zakresie technicznym i finansowym.
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2. Przedmiot zamowienia

2.1.Rodzaj nazwa i lokalizacja przedsiewziecia

Zadanie objete niniejsza STWOIR ma nazwe ,, Monitoring wizyjny terenu bulwaru
wzdtuz rzeki Kamienna taczacego ulice Cieplicka i Sciegiennego w Jeleniej Gorze”
System nadzoru wizyjnego bedzie obejmowal caly obszar projektowy

Prace beda wykonywane:

- w pomieszczeniach CD SM Jelenia Goéra ul. A .Krajowej 18
- na pomieszczeniach Komisariatu Policji plac Piastowski 10
na terenie projektowanego bulwaru

- na projektowanych stupach oswietleniowych

2.2. Zamawiajacy

Miasto Jelenia Gora
Pl.Ratuszowy 58
58-500 Jelenia Gora

2.3. Charakterystyvka przedsiewziecia

2.3.1. Cele zadania i cechy funkcjonalno-uzytkowe

Zamontowany system ma za zadanie:

- poprawe bezpieczenstwa osob przebywajacych na terenie bulwaru

- zabezpieczenie urzadzen oraz infrastruktury miejskiej poprzez dzialanie
prewencyjne, zniechgcajace potencjalnych sprawcow planujacych podjgcie
wykroczen lub przestepstw,

- umozliwienie stuzbom miejskim szybkiego reagowania na spostrzezone on-
line wykroczenia lub nieprawidlowosci, co zapobiegnie eskalacji zdarzen
niepozadanych.

- mozliwo$¢ ustalenia okolicznosci 1 sprawcdédw zaistniatych wykroczen i
przestepstw 1 aktow wandalizmu w monitorowanych obszarach.

- ewentualnie dzialania promocyjne Miasta poprzez rozpowszechnienie w

Internecie wybranych obrazow z wybranych kamer.

Strona 5/14



2.3.2. Opis przedmiotu zamowienia i cechy funkcjonalno-uzytkowe

System nadzoru wizyjnego ma zapewni¢ catlodobowa obserwacje prewencyjng
wyznaczonych obszarow miasta oraz umozliwi¢ rejestracje i archiwizacje¢ obrazéw
w oparciu o rozbudowe istniejagcego systemu monitoringu miejskiego miasta
Jelenia Gora. Zadanie przewiduje montaz 4 zewngtrznych punktow kamerowych.

Punkty kamerowe montowane na stupach o$wietleniowych ,

Stanowiska rejestracji i dozoru znajdujga si¢ w pomieszczeniach Strazy
Miejskiej ul. A.Krajowej 18 (CD1) oraz w pomieszczeniach Komisariatu Policji plac
Piastowski 10 (CD4)

Transmisja sygnatu od punktow kamerowych do CD4 odbywa si¢ za pomoca
medium  $wiattowodowego — 2 wildkna jednomodowe . Kamery beda zasilane
napieciem bezpiecznym  z projektowanej szatki teletechnicznej ST1 1 ST2.
Zasilanie urzadzen, z sieci 230VAC napigcia gwarantowanego z dwdch urzadzen

UPS 0,6 kVA,

2.3.3.Wymagania ogolne realizacji robot.
Wszystkie roboty montazowe bedg realizowane zgodnie z:
,Warunkami technicznymi wykonania 1 odbioru robot budowlano-
montazowych” c¢z.V ,Instalacje elektryczne”, wydanie II, wydane przez
Ministerstwo Budownictwa 1 Przemystu Materialéw Budowlanych w 1981 r.
- Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych,
- instrukcjami montazu producentow urzadzen

- kartami katalogowymi uzytych kabli, osprzetu itp.

2.3.4. Zakres robot

Realizacja zadania wymaga wykonania nast¢pujacych robot:

utozenie rurociggu HDPES50/4,4 w istniejacym wykopie realizowanym w
ramach dokumentacji powigzanej

- instalacji punktow kamerowych na stupach oswietleniowych

- instalacja kabli YKY 3 x 2,5 mm2 zasilajagcych w rurociggu HDPES50

- instalacji kabli UTP kat.5 4x2x0,5 zewnetrznych jako medium transmisyjne
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sygnatu wideo i sygnalowa alarmowych z kamer do szafek kamerowych ST1
1ST2

instalacji kabli $§wiattowodowych jednomodowych 12]J tubowych w
wykonaniu zewnetrznym do kanalizacji - w rurociggu HDPESO0

montaz, podigczenie 1 uruchomienie kamer w obudowach hermetycznych na
stupach oswietleniowych

instalacja urzagdzen w szafkach teletechnicznych ST1 i ST2.

instalacja oprogramowania w istniejgcym systemie monitoringu — CD1
rozbudowy systemu monitoringu o 4 licencje do obstugi 4 kamer

wykonanie pomiardéw instalacji elektrycznych 1 sieci teletechnicznej miedzianej
oraz $wiatlowodowe;.

wykonanie regulacji, programowania i uruchomienia systemu,
wykonanie prob dziatania catosci systemu,
szkolenie dla 0sdb obslugujacych system — informacje o miejscu instalacji

uporzadkowanie terenu budowy z pozostatosci materialéw budowlanych.
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2.4. Dokumentacja techniczna

Podstawg realizacji robot jest

a) Zamienna dokumentacja projektowo — kosztorysowa na zagospodarowanie terenu
wizyjnego bulwaru wzdluz rzeki Kamienna laczacego ulice Cieplicka z ulica
Piotra Sciegiennego w Jeleniej Goérze opracowana przez Bogne Skrzydlewska-
Antos, Biuro Architektoniczno-Consultingowe ,,BIARCO” z siedzibg w Jeleniej
Gorze ( 58-560) przy ul.Zakopianskiej 5/2 w pazdzierniku 2016r

b) projekt wykonawczy ,Budowa monitoringu terenu bulwaru wzdhiz rzeki
Kamienna taczacego ulice Cieplicka i Sciegiennego w Jeleniej Gorze” opracowany
przez Alphatec Communication Sp. z o0.0. w Jeleniej Goérze ul.Lipowa 18 w
grudniu 2016r.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac 1 ich zgodno$¢ z dokumentacja
kontraktows, techniczng i specyfikacjg techniczna.

Wykonawca jest zobowigzany wykonywaé wszystkie roboty w zgodnosci z
otrzymang dokumentacja techniczng oraz instrukcjami fabrycznymi instalowanych
urzadzen i kabli. Szczegdlnie nalezy zwroci¢ uwage na jakos¢ robot zanikowych —

budowa rurociggu kablowego. Roboty prowadzone pod nadzorem stuzb Inwestora.

Kabli nie zaciggac jesli temperatura spadnie ponizej -5 st.C

Kable zacigga¢ z wykorzystaniem urzadzenia z rejestratorem sity naciaggu.
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3. Prowadzenie robot

3.1. Ogolne zasady prowadzenia robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, $ciste
przestrzeganie harmonogramu robot oraz za jako$¢ zastosowanych materialow,
urzadzen oraz wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z projektem wykonawczym
oraz poleceniami zarzadzajacego realizacjag umowy.

3.2. Ochrona wlasnoSci i urzadzen na__terenie
budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejgcej infrastruktury w obszarze

prowadzonych prac. Prace nalezy prowadzi¢ tak aby nie doszto do
uszkodzenia innych, istniejacych instalacji jak rowniez istniejacych elementow
budowlanych. Ze szczego6lng starannoscig wykonywane bgda prace na wysokosci
(BHP) oraz w poblizu drzew (ochrona przyrody 1 ochrona srodowiska) .

Naprawa wszelkich uszkodzen instalacji 1 elementow budowlanych jakie by
wystapily podczas realizacji zadania, spowodowane dziataniami wykonawcy,
nastgpi jego staraniem i na jego koszt.

3.3. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy i bedzie utrzymywat na budowie wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa zycia 1 zdrowia zatrudnionego personelu. Ze
szczegblng ostroznos$cig nalezy wykonywaé prace na wysokosci oraz w poblizu
urzadzen 1 instalacji elektroenergetycznych bedacych pod napigeciem.

Wykonawca musi stosowa¢ wszystkie przepisy prawne obowigzujace w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego 1 odpowiada za wszystkie straty powstale w
wyniku pozaru, jesliby taki powstaly w trakcie robot lub zostaty spowodowane

przez ktorego$ z pracownikow.
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4.

Materialy i urzadzenia

4.1. Parametry glownych materiatow i urzadzen.

Glowne elementy systemu powinny charakteryzowa¢ si¢ minimalnymi

parametrami opisanymi w projekcie technicznym , a dodatkowo:

a)

b)

d)

urzadzenia UPS instalowane w szafie ST1( jedna kamera) 1 ST2 ( 3 kamery)
powinny zapewnia¢ prace systemu w czasie minimum 60 minut po zaniku
napi¢cia. Ladowanie zastosowanych akumulatoréw po catkowitym
wytadowaniu powinno trwa¢ nie dtuzej niz 8 godzin. Akumulatory powinny
by¢ wyprodukowane nie wczesniej niz 6 miesigcy przed datg odbioru
koncowego catego zadania.

Urzadzenia powinny by¢ fabrycznie nowe 1 nie starsze niz 6 miesiecy od daty
odbioru koncowego catego zadania.

Oprogramowanie/licencje - powinno by¢ aktualne , kompletne, dostosowane
do aktualnie zainstalowanej wersji systemu monitoringu wizyjnego miasta.
Przed zakupem urzadzen przez wykonawce stuzby Inwestora musza
zatwierdzi¢ materiaty 1 urzadzenia oraz wersje¢ oprogramowania kamer do
wbudowania i wersje zakupywanej licencji na kamery.

4.2. Atesty materialow i urzadzen

Wszystkie zastosowane do realizacji produkty przemystowe muszg posiadaé atesty

lub certyfikaty producenta.

4.3.Stosowanie materiatow zamiennvch

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakim$ szczegodlnym przypadku materiaty lub

urzadzenia zamienne, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym, z

odpowiednim wyprzedzeniem poinformuje o takim zamiarze zarzadzajgcego

realizacja umowy. Zastosowanie zamiennika jest mozliwe po uzyskaniu jego

akceptacji. Wybrany 1 zatwierdzony zamienny typ materialu nie moze by¢

zamieniony w terminie pdzniejszym bez akceptacji zarzadzajacego realizacja

umowy
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5. Sprzet

W trakcie realizacji robdt nalezy stosowal maszyny 1 narzgdzia sprawne
technicznie, z uwagi na teren gesto zamieszkany i uzdrowiskowy - nie powodujace
nadmiernego hatasu oraz zadnego zanieczyszczenia $rodowiska olejem, smarami
itp.

Wykonawca zapewni liczbe 1 wydajnos¢ sprz¢tu na poziomie gwarantujacym
prowadzenie robot zgodnie z przyjetymi terminami.

Ze wzgledu na nieskomplikowany charakter robot instalacyjnych, nie
przewiduje si¢ wystgpienia potrzeby zastosowania maszyn 1 urzadzen innych niz
powszechnie stosowane w budownictwie.

Prace ziemne prowadzi¢ recznie lub minikoparka pod cigglym nadzorem kierownika
robot teletechnicznych lub branzowych w przypadku mogacej wystapi¢ kolizji
podziemne;.

Do montazu kabli, kamer 1 wspornikéw na stlupach nalezy stosowac podnosniki

koszowe lub rusztowania.

6. Transport

W trakcie realizacji robot nalezy stosowac srodki transportowe sprawne technicznie
nie powodujace nadmiernego halasu 1 Zadnego zanieczyszczenia
srodowiska olejem, smarami itp

Dostawa materialow 1 urzadzen — samochdd ciezarowy lub dostawczy, roztadunek

reczny, transport na placu budowy reczny oraz samochodowy (przyczepa kablowa).

7. Kontrola jakosci robot

7.1. Zasady kontroli jakoSci

Wykonawca jest odpowiedzialny za petlng kontrole jakosci robdt 1 zastosowanych
materialow 1 urzadzen i1 zapewni zarzadzajagcemu  realizacje umowy

biezaca mozliwo$¢ kontroli 1 oceny jakosci wykonywanych prac.
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7.2. Badania i pomiary

Wykonawca wykona wszystkie badania 1 pomiary instalacji wymagane przepisami
oraz wymienione w projekcie technicznym. Po wykonaniu pomiarow lub badan
wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji zarzadzajacego

realizacjg umowy.

8. Obmiary robot
Rozlicza¢ nalezy kompletnie wykonane pozycje przedmiaru robot

nadajace si¢ do zweryfikowania.

9. Odbior robdt i podstawa platnosci

9.1. Odbior robot.

Koncowego odbioru prac dokona komisja powotana przez Zamawiajgcego, na
podstawie zgloszenia prac do odbioru przez wykonawce 1 w jego obecnosci.
Wykonawca najpozniej 7 dni przed odbiorem przekaze Zamawiajacemu
kompletng dokumentacj¢ powykonawczg, wyszczegdlniong w punkcie 9.2.
Zamawiajacy moze odmowi¢ odbioru zadania w przypadku stwierdzenia
wykonania systemu niezgodnie z wymogami zawartymi w projekcie wykonawczym

1 w niniejszej specyfikacji.

9.2. Dokumentacja powvkonawcza

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
1) projekt wykonawczy z potwierdzeniem przez wykonawce zgodno$ci ze
stanem faktycznym 1 naniesionymi ewentualnymi zmianami,
2) karty katalogowe uzytych urzadzen , materiatow.
3) instrukcje obstugi i1 eksploatacji urzadzen systemu w jezyku polskim.

4) kopie certyfikatow i atestow urzadzen 1 materialow
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5) wymagania w zakresie konserwacji urzadzen systemu,

6) protokoty z badan i pomiaréw instalacji elektrycznych w wymaganym
przepisami zakresie,

7) protokoty pomiardw sieci teletechnicznej 1 §wiattowodowe;j

8) protokot ze sprawdzenia funkcjonalnego systemu,

9) uwierzytelniony program szkolenia ktore odbyli pracownicy obstugi

10) o$wiadczenie kierownika robot o zgodnosci wykonania systemu i instalacji
z dokumentacja powykonawczg oraz przepisami wraz z orzeczeniem,
ze wykonane instalacje nadajg si¢ do eksploatacji.

11) karta gwarancyjna catego systemu. Wymaga si¢ by podstawowe urzadzenia
byly objete 36 miesigczng gwarancja producenta. Okres gwarancji nalezy
liczy¢ od daty uruchomienia urzadzen lub od daty odbioru koncowego w
zaleznosci od zapisow umowy. W tym UPS 1 akumulatoréw
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10. Przepisy zwigzane

NORMY:

PN-EN 62676:2014 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

PN-EN 60445:2002 Zasady podstawowe i bezpieczenstwo przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskéw
urzadzen i zakonczen zyt przewodow oraz ogdlne zasady systemu alfanumerycznego

PN-EN 60446:2002 Zasady podstawowe 1 bezpieczenstwo przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewodow elektrycznych barwami lub cyframi

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

PN-IEC 60038:1999 Napigcia znormalizowane 1EC

PN-IEC 60050-826:2000. Migdzynarodowy slownik terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym

PN-IEC60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji
niskiego napiecia przed przejSciowymi przepigciami i uszkodzeniami przy
doziemieniach w sieciach wysokiego napi¢cia

PN-IEC60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed
przepigciami atmosferycznymi lub faczeniowymi

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe

PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie
ogo6lnych charakterystyk

PN-IEC 60364-441:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach

budowlanych. Sprawdzenie. Sprawdzenia odbiorcze.

PN-EN 50274:2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe - Ochrona przed
porazeniem pradem elektrycznym - Ochrona przed niezamierzonym dotykiem
bezposrednim czgéci niebezpiecznych czynnych; IDT EN 50274:2002 (gr. cen. H).
Data publikacji: 2004-03-26.

normy i przepisy TPSA zawarte w projekcie wykonawczym
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