SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT

I. Roboty przygotowawcze

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru Robdt
przygotowawczych zwigzanych ze zdjeciem warstwy ziemi urodzajnej oraz wyrownaniem terenu dla
inwestycji polegajacej na budowie ciggu pieszo jezdnego na terenie Szkoty Podstawowej nr 8 przy ul.
Paderewskiego 13 w Jeleniej Gorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjeciem
warstwy urodzajnej oraz wyréwnaniem terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z zamieszczonymi w ,,0golnej specyfikacji
technicznej”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robadt

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania Robdt podano w ,,0gdinej specyfikacji technicznej”
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ,0gdinej
specyfikacji technicznej” oraz w Specyfikacji Technicznej pkt 5 ponizszego opracowania.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w w ,,0godinej specyfikacji technicznej” oraz w
Specyfikacji Technicznej pkt 6 ponizszego opracowania.

3.1. Sprzet do wykonania robét

Réwnanie terenu oraz usuniecie ziemi urodzajnej odbywac sie bedzie mechanicznie. Przy mechanicznym
wykonywaniu robot stosuje sie:

» lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

»  koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu,

»  spycharki,

e rowniarki.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wymagania podano w Specyfikacji Technicznej pkt 7 ponizszego opracowania.
4.2, Transport sprzetu

Sprzet i materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
4.3. Transport humusu

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem, sprzetu recznego na odkfad albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w ,,0gdlnej specyfikacji technicznej”
5.1. Usuniecie ziemi urodzajnej

Humus nalezy zdejmowac¢ recznie . W mozliwych przypadkach stosowaé maszyny. Warstwe humusu
nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robo6t ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacji
projektowej lub wskazanych przez Inzyniera. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna wynosic¢
$rednio 20 cm. Zdjety humus nalezy sktadowac¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Miejsca odktadu nalezy uzgodnic¢ z Inzynierem i zlokalizowa¢ z uwzglednieniem
przysztego wbudowania . Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddw i bezposrednio po
nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w w ,,0gdlinej specyfikacji technicznej” oraz w
Specyfikacji Technicznej pkt 8 ponizszego opracowania. Kontrola jakosci Rob6t bedzie polegata na wizualnej
ocenie prawidtowosci ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ,,0gdlnej specyfikacji technicznej” pkt 2.1 i 4.2. oraz w
Specyfikacji Technicznej pkt 9 ponizszego opracowania.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1 m? zdjetej warstwy ziemi urodzajnej oraz 1m? z wyréwnanego terenu.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ,,0gdlinej specyfikacji technicznej” pkt 2.1. Roboty uznaje sie
za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaija:
+  przygotowanie podioza i wykonanie koryta,
+ ewentualnie wykonanie podbudowy,
- ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod krawezniki, obrzeza, Scieki,
+ wykonanie podsypki pod nawierzchnie,



« ewentualnie wypetnienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,,0golnej specyfikacji technicznej” pkt 2.1 i
4.2.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 zdjecia warstwy humusu o okreslonej grubosci robét obejmuje:
* roboty pomiarowe i przygotowawcze

+ zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad i zabezpieczeniem
gruntu do czasu ponownego wykorzystania

*  wywiezienie nadmiaru humusu nie przewidzianego do ponownego wbudowania na skfadowisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY
Nie wystepuija
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