SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT

I1. Roboty rozbiorkowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot rozbidrkowych zwigzanych z usunieciem drzew z cieciem drewna oraz z rozbidrka podbudowy
o gtebokosci 58cm.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z :
« mechanicznym karczowaniem pni o $rednicy od 16 do 25 cm,
«  wywoz drewna nieuzytkowego na wysypisko
- demontaz istniejgcej nawierzchni z ptytek betonowych i wywdz na wysypisko
»  usuniecie starej gruntu rodzimego i starej podbudowy o grubosci 58cm i wywoz na wysypisko

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz Dokumentacjg
Projektowa.

1.5. Ogoine wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa SST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ,,0golnej
specyfikacji technicznej”
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w w ,,0godinej specyfikacji technicznej” oraz w
Specyfikacji Technicznej pkt 6 ponizszego opracowania.
3.2. Sprzet do usuwania korzeni drzew

Do wykonywania robdt zwigzanych z osunieciem drzew nalezy stosowac:

*  pity mechaniczne,
»  koparki

3.3. Sprzet do rozbiorki podbudowy

Do wykonania robdt zwigzanych z usunieciem istniejgcej podbudowy nalezy stosowac:
»  koparki podsiebierne o pojemnosci tyzki 1,20 m3 w gruntach kategorii ITI-IV
» samochody samowytadowcze.



4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ,,0gdinej specyfikacji technicznej” oraz w
Specyfikacji Technicznej pkt 7 ponizszego opracowania.

4.2, Transport
Korzenie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Materiat z istniejgcej podbudowy nalezy
przewozi¢ samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot
Ogdlne warunki dotyczace wykonania robét podano w ,0gdinej specyfikacji technicznej”
5.2. Zasady oczyszczania terenu z korzeni drzew

Roboty zwigzane z osunieciem korzeni drzew obejmujg wykarczowanie pni, wywiezienie pni poza
teren budowy, zasypanie dotdw. Roslinnos¢ istniejgca w pasie robot, nie przeznaczona do usuniecia, powinna
by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktéra ma by¢ zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy,
w sposob zaakceptowany przez odpowiedni Urzad Ochrony Srodowiska.

5.3. Zniszczenie pozostalosci po usunietej roslinnosci

Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera. Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomocg specjalistycznego
sprzetu, to sposdb wykonania powinien odpowiadac¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne
pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

5.4. Roboty rozbioérkowe zwigzane z usunieciem podbudowy.

Roboty rozbidrkowe podbuddw i istniejgcego utwardzenia placow obejmujg usuniecie ich z terenu
budowy na skfadowisko. W przypadku podjecia przez Inwestora decyzji o innym wykorzystaniu elementow
rozbiérkowych , Inwestor wskaze miejsce ich sktadowania .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ,,0gdinej specyfikacji technicznej” pkt 8 oraz w
Specyfikacji Technicznej pkt 8 ponizszego opracowania.

6.2. Kontrola robét przy karczowaniu drzew

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw.

6.3. Kontrola robét przy usunieciu podbudowy

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w
»0golnej specyfikacji technicznej” pkt 2.1 i 4.2. oraz w Specyfikacji Technicznej pkt 9 ponizszego
opracowania.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z usunieciem drzew jest:
« dla drzew — sztuka (szt.)
» dla podbuddéw z kruszywa- metr kwadratowy (m?)



8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ,0godlnej specyfikacji technicznej” pkt 2.1.
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci
Ogdlne wymagania dotyczace pfatnosci podano w w ,,0gdinej specyfikacji technicznej”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
+ wykarczowanie pni drzew,
*  wywiezienie pni, gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna,
»  pozostaty materiat — wywdz na wysypisko Wykonawcy,
«  zasypanie dotdw,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
Dla rozbidrki podbudowy cena wykonania robot obejmuje:
« wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
» rozbidrka podbudowy i nawierzchni istniejgcej na gtebokos¢ 58cm,
«  zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbidrki na sktadowisko
« wyréwnanie podtoza i uporzagdkowanie terenu rozbidrki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY
Nie wystepuija
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