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SPECYFIKACJE

TECHNICZNE

Przebudowa kanalizacji deszczowej na odcinku
od ul. Lazienkowskiej do ul.Zabiej w Jeleniej Gorze

Obiekt: kanalizacja deszczowa
Inwestor: Miasto Jelenia Gora, ul. Plac Ratuszowy 58, 58-5Q@lenia Goéra
KOD CPV: 45230000-8

Nr umowy: MZDiM/12/2015

Opracowat: mgr inz. Przemystaw Cigski upr. nr 989/82

spec. instal.-in. bez ogran

Jelenia Gora, czerwiec 20t5



-

F oW \ND

el e

NS~

e

e

W
==y [

Vomve



.Przebudowa kanalizacji deszczowej na odcinku od ul. tazienkowskiej do ul. Zabiej w Jeleniej Gorze”

6.KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWL ANYCH.
6.1.Zasady kontroli jalki robot.

6.2.Pobieranie probek.

6.3.Badania i pomiary.

6.4.Raporty z badan.

6.5.Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

6.6.Atesty jakéci materiatow i uradzen.

6.7.Program zapewnienia jako PZJ.

6.8.Dokumentacja budowy.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
7.1.0g6Ine zasady obmiaru rob6t i prowadzeniazksbbmiardw.
7.2.Zasady okrgania ilasci robot i materiatow.

7.3.Urzadzenia i spgz pomiarowy.

7.4.Wagi i zasady wania.

7.5.Czas prowadzenia obmiaru.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréw.

8.2.0dbidr roboét wigajpcych zakryciu lub zanikowych.

8.3.0dbidr czsciowy.

8.4.0dbidr ostateczny robot.

8.5.0dbidr pogwarancyjny.

9. ROZLICZENIE ROBOT.

9.1.Ustalenia ogdlne.

9.2.Tablice informacyjne, znamionowe.

9.3.Koszty zawarcia ubezpiedzea roboty kontraktowe.

9.4.Koszty pozyskania zabezpieczenia wykonaniazysikich wymaganych gwarancji.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1.Dokumentacja projektowa.

10.2.Normy, akty prawne , aprobaty techniczne eidokumenty i ustalenia techniczne.
11 . SPECYFIKACJE TECHNICZNE — ROBOTY ROZBIORKOWE.
1.1.Nazwa zamdwienia

1.2.Zakres stosowania ST

1.3.Przedmiot i zakres robét ebjch ST

1.4.Zakres stosowania.

1.5.Niektére okrélenia podstawowe.

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoblne warunki dotyaze transportu

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Czynnosci wgpne

5.2.Metody wykonania rozbioérek

5.3.Wytyczne do projektu rozbiorek

5.4.Usuniecie kamieni i blokéw skalnych.
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.Przebudowa kanalizacji deszczowej na odcinku od ul. tazienkowskiej do ul. Zabiej w Jeleniej Gorze”

7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materiatow.

Dtugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdllnionymi punktami skrajnymieda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej i podawane w [m]. 38 Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych Robét nie
wymagaj tego inaczej, objosci beda wyliczone w [ni] jako dlugagé pomnaona przezredni przekréj, a
sprzt i urzadzenia w [szt]. Obmiary skomplikowanych powierzchimb objetosci powinny by
uzupetnione szkicami w kgice obmiaru lub dakzone do niej w formie za¢znika.

m® - wykopu oznacza objosé gruntu mierzoa w stanie rodzimym m- nasypu

oznacza ohjtos¢ materiatu mierzopo zagszczeniu nasypu.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3 Urzadzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétabdostarczone przez
Wykonawe i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoruelleirzadzenia te lub spez wymagaj bada
atestugcych, to Wykonawca przedstawi wree swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowe
beda przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tri@aobét.

7.4 Wagi i zasady waenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiad@ie odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. &izie utrzymywa to wyposaenie zapewniac w sposéb eigly zachowanie
doktadndgci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5 Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary keda przeprowadzane przed gziowym lub kaicowym odbiorem roboét, a tak w przypadku
wystepowania diuszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy Robobn@ar Robo6t zanikagych
przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar Robo6t podlegagh zakryciu przeprowadzaesi
przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub albpsci beda uzupeilnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgji Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mdygc< dolaczone w formie
oddzielnego zakznika do Ks¢gi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z bigprem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréow.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ukgajacych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbidr robot ulegajacych zakryciu lub zanikowych.

Odbidér rob6t zanikagych i ukgajacych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redjzulegna zakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ukgajacych zakryciu bdzie dokonany w czasie umoviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagoinego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje lynier/Kierownik projektu.

Gotowai¢ danej cezsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizka budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiérekdzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaohndi powiadomienia o tym
fakcie Irzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ubgajcych zakryciu ocenia lkynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikdéw badan laboratoryjnych i w aparo przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzied ustaleniami.
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.Przebudowa kanalizacji deszczowej na odcinku od ul. tazienkowskiej do ul. Zabiej w Jeleniej Gorze”

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje krynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecztypgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdio
jakosci i wartdsci.

Calkowite zakéczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbioér ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakezenia rob6t i przyicia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaaz@nzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddtajaca roboty dokona ich oceny jadcowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikbw badan i pomiaréw, ocemizualnej oraz zgodrigi
wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozeazsrealizacja ustafe przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikagych i ukgajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania raimipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pogoavych lub robét uzupetniagych w
warstwie $cieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czysooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjee jakd¢ wykonywanych robdt w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndektacja projektowa i ST z uwzgdhieniem toleranc;ji i
nie ma wgkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzdistwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszona warfé wykonywanych robét w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osmaégm robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot spatdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowénasgpujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesiongmianami oraz dodatkowa, $§Je zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawawdokumentéw umowy i ew. uzupetriag lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, dzienniki budowy (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaclaboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opinie technologiczna spadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pofmiazahczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STJ,PZ

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzcych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom
urzadzei,

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robitci sizbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku gegpiej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdem przygotowania dokumentacyjnego nigdg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zaradzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzup@o@leda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupeghatych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyclotrozwiazanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyielalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczhgt'o
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.Przebudowa kanalizacji deszczowej na odcinku od ul. tazienkowskiej do ul. Zabiej w Jeleniej Gorze”

9. ROZLICZENIE ROBOT.
9.1 Ustalenia ogdlne.

Rozliczenia obejmnastpujace roboty:

-Roboty tymczasowe i towarzyge

-Roboty budowlane i instalacyjne et® zawari umowg o wykonanie danego obiektu lub zgodnie z
kontraktem.

Podstawa pfatrici jest cena ryczaltowa za wykonanie zadania,
9.2. Tablice informacyjne, znamionowe.

Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobaemény aby:

Wykong, ustawé i utrzyma tablice informacyjne na czas wykonywania roboblicaki znamionowe.

Urzadzenia leda posiadaty tabliczki znamionowe Iub inny trwaty sphniezledny do identyfikacji
urzadzenia. Wszystkie napisy na adzeniach lub tabliczkach znamionowych, instrukaetrzeenia itp.,
niezkedne do identyfikacji urgdzen i ich bezpiecznej obstugita wykonane wgzyku polskim.

W ramach Kontraktu Wykonawca zapewni:

- dostarczenie i zainstalowanie tablic;

- utrzymanie tablic na okres prowadzenia robdét;

- demonta tablic tymczasowych.
9.3. Koszty zawarcia ubezpieczena Roboty Kontraktowe.

Koszty zawarcia ubezpieazewymienionych w Warunkach Ogolnych i Warunkach S$alegch
Umowy ponosi Wykonawca. Ptatne po przedstawienmietu wanego
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